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() Konstrukce a vlastnosti (viz str. 2)
Rovnomérné jmenovité zatizeni ze ¢ty smérl
Vysokd tuhost
Vysokd presnost
Uspora mista

O Typy (viz str. 5)
KR-A (s jednim dlouhym vozikem)
KR-B (se dvéma dlouhymi voziky)
KR-C (s jednim kratkym vozikem)
KR-D (se dvéma kratkymi voziky)

() Jmenovité zatizeni a povoleny staticky
moment ve vsech smérech (viz str. 6)
Jmenovité zatizeni
Ekvivalentni zatizeni (voziku)

Povoleny moment (voziku)

) Zivotnost (viz str. 9)

Linearni vedeni
Jmenovita Zivotnost
Zivotnost

Kulickovy Sroub a nosné lozisko
Jmenovita Zivotnost
Zivotnost
fc : kontaktni koeficient
fw : zatézovy koeficient
K : koeficient ekvivalentniho momentu (LM guide)

) Priklady vypoétu jmenovité zivotnosti

(vizstr.11)

Podminky

Vyhodnoceni

Vyhodnoceni jmenovité Zivotnosti linedrniho vedeni
Uzite¢né zatizeni voziku
Kombinované radialni a axialni zatizeni
Staticky bezpecnostni koeficient
Jmenovita Zivotnost

Vyhodnoceni jmenovité Zivotnosti kulickového Sroubu
Axialni zatizeni
Staticky bezpecnostni koeficient
Zatizeni na mezi vzpérné pevnosti
Povolené tahové tlakové zatizeni
Kriticka rychlost
Hodnota DN
Jmenovita Zivotnost

Vyhodnoceni jmenovité Zivotnosti nosného loziska
AxidIni zatizeni (stejné jako kulickového Sroubu)
Staticky bezpecnostni koeficient
Jmenovita Zivotnost

Vysledek

1 Al

() Maximalni rychlost pojezdu a
maximalni délka (viz str. 15)

() Normy piesnosti (viz str. 16)
Presnost opakovaného nastaveni polohy
Presnost nastaveni polohy
Zpétna vile
Rovnobéznost pojezdu

() Rozmérové udaje (viz str. 18)
() Tésnéni/Volitelné prislusenstvi (viz str. 45)

d Prachovky (viz str. 47)
«Vozik typu A +Vozik typu B
« Vozik typu C +Vozik typu D

) Senzory (viz str.51)
Senzory pfiblizeni
Fotosenzory
Senzorova kolejnice

O Kryty (viz str. 53)
« Kmodelu KR33 - K modelu KR46
« Kmodelu KR55 « Kmodelu KR65

() Motorové piiruby (viz str. 55)
Vhodné motory a vhodné motorové piiruby
Rozméry motorovych pfirub
«Kmodelu KR15 « K modelu KR20
« Kmodelu KR26 « K modelu KR30H
« Kmodelu KR33 « K modelu KR45H
« Kmodelu KR46 + Kmodelu KR55
« Kmodelu KR65

) Typ motoru s iemenovym pohonem (viz
str. 64)

) X-Y konzola (viz str. 65)

bjednacimu cislu jsou v casti
je na nasledujicich strankach.



Pohonny mecha

\.

[Vozik + kulickovy Sroub = integrovana konstrukce pohonného\

mechanizmu Opérné deska

Maznice

Kolejnice
Opérna pfiruba

(Obr. 1) Konstrukce modelu lineédrni jednotky KR

O Konstrukce a vlastnosti

Linedrni jednotka KR nabizi vysokou tuhost, velice pfesnou funkci a Usporu prostoru. Je to diky diimysIné konstrukci,
kde je integrovéana kolejnice, jejiz profil ve tvaru U je velice tuhy, s se dvéma valivymi jednotkami na obou bocnich
sténach voziku a s kulickovym Sroubem ve stiedu voziku.

Kazdd fada kuli¢ek je umisténa pod dotykovym uhlem 45°, takze zatiZzeni plisobici na blok pouzdra ve ¢tyfech smérech
(radidlnim a protiradidlnim smérem a dvou bo¢nich smérech) vykazuji stejné jmenovité zatiZzeni. Diky tomu mUzete
linedrni jednotku KR pouzit v jakékoliv poloze.

Rovnomérné jmenovité zatiZeni ze ctyF sméri
Dvé fady kulicek pod zatizenim jsou usporadany ve dvouradé konstrukci s kosouhlym kontaktem na levé a pravé strané
a plsobi na né stejné zatizeni ve sméru nahoru, dol{, zleva a zprava. Znamena to, Ze pohonny mechanizmus m{ize
pracovat v jakékoliv poloze, takze je idedlni pro zatizeni pUsobici ve smérech, které nejsou stélé, jako je pouziti v
ramenech robota pracujiciho v kartézskych soufadnicich.

(Obr. 2) Nosnost modelu KR



® Vysokd tuhost

Linedrni jednotka KR se lisi od béznych vedeni pouzitim vnéjsi kolejnice, coz jesté vice zlepsuje tuhost viici nadmérnému

momentu zatizeni.

Profil kolejnice ve tvaru Sirokého U byl odleh¢en, minimalizuje prohybani a umozriuje pouziti jak s jednostrannym, tak
i oboustrannym podepienim.

OsaY

(Obr.

(Nulova vule)

Tézisté

3)

/\/@0;‘%

Deformace (um)

5 ,\9 o
% %
4 X
1O
/\(8“ 5
e
3 /I(é
> / (@62

: -

0 200 400 600 800 1000

Zatizeni

(Obr. 4) Deformace jednotky KR A pti radidlnim zatizeni

® Vysokd presnost

(N)

(Tab. 1) Charakteristiky prirezu kolejnice

Jednotka: mm*

Model Ix Iy Hmotnost (kg/100 mm)
KR15 9,08x10? 1,42x10* 0,104

KR20 6,1x103 6,2x10* 0,26

KR26 1,7x10* 1,5x10° 0,39
KR30H 2,7x10* 2,8x10° 0,5

KR33 6,2x10* 3,8x10° 0,66

KR45H 8,4x10* 8,9%10° 09

KR46 2,4x10° 1,5%10° 1,26

KR55 2,2x10° 2,3x10° 1,5

KR65 4,6x10° 5,9x10° 2,31

Ix = geometricky moment setrvacnosti k osy X

Iy = geometricky moment setrvacnosti k osy Y

Ctyti Fady kuli¢ek jsou uspofadany v osvédéené dvoubodové konfiguraci kruhového oblouku, takze je mozné nastavit
pozadované predpétia tak realizovat vysoce tuhé vedeni bez vili. Protoze je kolisani posuvového odporu pii zménach
zatizeni zmenseno na minimum, maze tak byt zaru¢ena pozi¢ni a opakovana pZesnost radové v mikronech.

Osa otaceni kulicky

(Obr. 5) Konstrukce kontaktu modelu KR

s T



® Uspora mista

Diky pouziti vnéjsi kolejnice a integrace valivych jednotek vedeni a kuli¢ckového Sroubu do kompaktniho voziku mize
linedrni jednotka KR slouzit jako pohonny mechanizmus s vysokou tuhosti a vysokou pfesnosti na minimalnim

prostoru.
[ |
- \ C

10mm1 =
|

Typ KR55 Typ KR33 Typ KR20 / Typ KR15

Typ KR26 Typ KR46 Typ KR65

(Obr. 6) Tvar prarezu

10mmI -

Typ KR45H

(Obr. 7) Tvar priirezu



O Typy
KR-A (s jednim dlouhym vozikem)

KR-C (s jednim kratkym vozikem)

KR-D (se dvéma kratkymi voziky)

Standardni model KR.

K dosazeni vy3$si tuhosti, vy$si nosnosti a vyssi pfesnosti
jsou pouzity dva voziky KR-A.

Kratky vozik KR-A k dosazeni delsiho zdvihu.
(Nabizené modely: KR30H, 33, 45H, 46)

Jsou pouzity dva kratké voziky KR-C. Tim je dosazeno pfi
urcitych podminkach vysoké tuhosti.

(Nabizené modely: KR30H, 33, 45H, 46)



O Jmenovité zatizeni a povoleny staticky moment ve vSsech smérech

® Jmenovité zatizeni

« Linearni vedeni

KR miZe prendset zatizeni ve vSech smérech, tj. v radidlnim, protiradialnim a ve dvou bocnich smérech. Zakladni
jmenovitd zatiZzeni ve viech ¢tyfech smérech jsou stejna a jejich hodnoty jsou uvedeny v tabulce 2 na strané 7.

« Kuli¢ckovy Sroub

KR muze prenaset zatizeni v axidlnim sméru, protoze obsahuje kulickovy Sroub. Hodnoty zdkladniho jmenovitého
zatizeni jsou uvedeny v tabulce 2 na strané 7.

» Opérné lozisko

KR mize prendset zatizeni v axialnim sméru, protoze v opérné prirubé A obsahuje kosouhlé lozisko. Hodnoty zakladniho
jmenovitého zatiZeni jsou uvedeny v tabulce 2 na strané 7.

® Ekvivalentni zatizeni (LM guide)

PGsobi-li na vozik modelu KR zatizeni soucasné ve vsech smérech, ziskame ekvivalentni zatizeni z dale uvedené
rovnice.

Pe=Pr(PL) + Pt

Pe : Ekvivalentni zatizeni (N)
« v radialnim sméru
- v protiradialnim sméru
+ v bocnich smérech

Pr : Radidlni zatizeni (N)
PL : Protiradialni zatizeni (N)
Pr : Zatizeni v bo¢nich smérech (N)



(Tab. 2) Jmenovita zatizeni modelu KR
Udaje v zavorce () znamenaji jednotku.

Model KR15 KR30H KR33 KR45H KR46
KR20 | KR26 KR55 | KR65
KR1501 | KR1502 KR30H06 | KR30H10 | KR3306 | KR3310 | KRA5H10 | KR45H20 | KR4610 | KR4620
Liadni | Dlouhy vozik, 1930 | 3590 | 7240 11600 11600 23300 27400 | 38100 | 50900
dynamické | typy A a B
jmenovité
zatizeni | Kratky vozik,
(M) |typyCaD = = = 4900 4900 11900 14000 = =
... | Dlouhy vozik,
| lkadni | o0 NGB 3450 6300 | 12150 20200 20200 39200 45500 | 61900 | 80900
5 statické
ks lt'!le“f‘g't(em Kratky vozik,
2 ol typy Cab = = = 10000 10000 19600 22700 = =
ﬁ |
Normalni/
5 vysoka 0,001 az +0,002 | +0,002 | 10,002 az +0,002 az +0,003 az +0,003az |+0,004 |+0,004
tiida az az az az
Radidlni | presnosti +0,002 0003 | 0004 -0,004 -0,004 -0,006 -0,006 | -0,007 |-0,008
vile ' '
(mm)
Precizni -0,005 az -0,003 | -0,004 -0,004 az -0,004 az -0,006 az -0,006az | -0,007 |-0,008
9 az az az az
presnost -0,002 0007 | -001 -0,012 -0,012 -0,016 0016 | -0,019 |-0,022
Zakladni | Normalni/vysoka
dymamické | tfida presnosti 340 230| 660 | 2350 | 2840 | 1760 | 2840 | 1760 | 3140 | 3040 | 3140 | 3040 | 3620 | 5680
jmenovité
zatizeni L
Ga(N) | Precizni pfesnost 340 230 660 | 2350 | 2250 | 1370 | 2250 | 1370 | 2940 | 3430 | 2940 | 3430 | 3980 | 5950
Zékladni | Normalni/vysoka
statické | tiida presnosti 660 | 410 | 1170 | 4020 | 4900 | 2840 | 4900 | 2840 | 6760 | 7150 | 6760 | 7150 | 9290 | 14500
o |jmenovité
3 | ZatiZeni | procizni presnost
5 | Ga(N) P 660 | 410| 1170 | 4020 | 2740 | 1570 | 2740 | 1570 | 3720 | 5290 | 3720 | 5290 | 6850 | 10700
>
>
o
< Prlmér kulickového
%’ $roubu (mm) 5 6 8 10 10 15 15 20 25
X
Stoupani (mm) 1 2 1 2 6 10 6 10 10 20 10 20 20 25
Maly prlimér zévitu (mm) 45 53 6,6 7,8 7,8 12,5 12,5 17,5 22
Roztecny primér
Kulizekimm) 5,15 6,15 8,3 10,5 10,5 15,75 15,75 20,75 26
£l 5| zakladnidynamické
B | E | menovié zatzeniCa (N 590 1000 | 1380 1790 1790 6660 6660 7600 | 13700
7| T | Ve 290 1240 | 1760 2590 2590 3240 3240 3990 | 5830
2| < Poa (N)
Cisla stranek tykajicich se
nakresd vnéjich rozmérd Str.19,20  |Str2122 |Str23,24 | Str.25,26,27,28 | Str.29,30,31,32 | Str33,34,35,36 | Str.37,38,39,40 | Str.41,42 | Str43,44

(Pozndmka 1) Jmenovité zatizeni linedrniho vedeni znamena jmenovité zatizeni na vozik.
(Poznamka 2) Ve vsech kulickovych Sroubech precizni tiidy presnosti (P) model’ KR30H, KR33, KR45H10 a KR4610 je zabudovana jedna distan¢ni kulicka.
(Poznamka 3) Ve vsech kulickovych Sroubech precizni tiidy presnosti (P) modelt KR45H20, KR4620, KR55 a KR65 jsou zabudovény dvé distancni kulicky.




® Povoleny moment (linedrni vedeni)

Vozik modelu KR mUize pfenaset moment ve vsech smérech, a to i kdyz je pouzit pouze jeden.

Tabulka 3 na strané 8 uvadi hodnoty povoleného statického momentu ve smérech Ma, Mg a Mc.

Pouzit jeden kratky vozik (typ C)

Pouzity dva kratké srazené voziky (typ D)

(Tab. 3) Povoleny staticky moment modelu KR

Jednotka: Nm

Povoleny staticky moment
Model
Ma Mg Mc
KR15-A 12,1 12,1 38
KR15-B 70,3 70,3 76
KR20-A 31 31 83
KR20-B 176 176 165
KR26-A 84 84 208
KR26-B 480 480 416
KR30H-A 166 166 428
KR30H-B 908 908 857
KR30H-C 44 44 214
KR30H-D 319 319 427
KR33-A 166 166 428
KR33-B 908 908 857
KR33-C 44 44 214
KR33-D 319 319 427
KR45H-A 486 486 925
KR45H-B 2732 2732 1850
KR45H-C 130 130 463
KR45H-D 994 994 925
KR46-A 547 547 1400
KR46-B 2940 2940 2800
KR46-C 149 149 700
KR46-D 1010 1010 1400
KR55-A 870 870 2280
KR55-B 4890 4890 4570
KR65-A 1300 1300 3920
KR65-B 7230 7230 7840

(Poznamka) Povoleny staticky moment modelu KR-B/D je hodnotou pro dva k sobé srazené voziky.



Zivotnost

Model KR se sklada z voziku, kulickového sroubu a nosného loZiska. Jmenovitou Zivotnost vsech komponent miizete
vypocitat ze zdkladniho dynamického jmenovitého zatizeni uvedeného v tabulce jmenovitého zatizeni (Tabulka 2,
strana 7).

C Linedrni vedeni )

@® Jmenovitd Zivotnost
feeC\3

L= (W x50
L

: Jmenovita Zivotnost (km)
("Jmenovita Zivotnost" znamena celkovou dopravni vzdalenost, které mlze dosahnout 90% prvkl z
dostatec¢né veliké skupiny téhoz modelu vodice LM guide bez prvni zndmky inavy materidlu (odlupovani
Supin z kovového povrchu) provozovanych za stejnych podminek.)

C : zakladni dynamické jmenovité zatizeni (N)
Pc : vypocitané uziteCné zatizeni (N)
fw : zatéZovy koeficient (viz tabulka 5, strana 10)
fc : kontaktni koeficient (viz tabulka 4, strana 10)

« Pokud na model KR, u kterého jsou dvouvozikové pouzity dva KR-A/C nebo KR-B/D voziky, plsobi momenty, pak
pfi vypoctu ekvivalentniho zatizeni nasobte pUsobici moment ekvivalentnim koeficientem uvedenym v tabulce 6
na strané 10.

Pm=K:M
Pm : ekvivalentni zatizeni (na vozik) (N)
K : faktor ekvivalentniho momentu (viz tabulka 6, strana 10)
M :moment (Nm)

(Chcete-li pouzit tfi nebo vice vozik{i nebo chcete-li voziky pouzit oddélené s rozestupem, kontaktujte THK.)

« Jestlize na model KR-B/D plsobi moment Mc, pouzijte k vypoctu ekvivalentniho zatizeni nasledujici rovnici:

_ KceMc

2

- Jestlize na model KR plsobi soucasné radialni zatizeni (P) a moment, pouzijte k vypoctu ekvivalentniho zatizeni
nasledujici rovnici:

Pe=Pm+P

Pe : celkové ekvivalentni radidlni zatizeni (N)

Pm

® Zivotnost

Jakmile jsme zjistili jmenovitou Zivotnost (L), mGzeme z nasledujici rovnice vypocitat Zivotnost za predpokladu
konstantni délky zdvihu a poctu cyklu:

Lie Lx10°
[ —
2+ £se n1x60
Lh : Zivotnost (h)
Ls : délka zdvihu (mm)
ns : pocet cykld za minutu (min"

( Kuli¢kovy $roub a nosné lozisko )

@® Jmenovitd Zivotnost
L—( Ca )3>< 06
= \faeFa)

L : Jmenovita zivotnost (rev.)

("Jmenovitd Zivotnost" znamena celkovy pocet otacek, kterych mize dosdhnout 90% ze skupiny stejnych kulickovych
Sroubt (nosnych lozisek) nez se objevi prvni znamky Unavy materidlu téchto kuli¢ckovych sroubl (nosnych loZisek),
za stejnych podminek.)

Ca : zakladni dynamické jmenovité zatizeni (N)
Fa : axialni zatizeni (N)
fw : zatézovy koeficient (viz tabulka 5, strana 10)

Jakmile jsme zjistili jmenovitou zivotnost, mizeme z nasledujici rovnice vypocitat zivotnost za predpokladu
konstantni délky zdvihu a poctu cykla.

s T



® Zivotnost

L-2
Lh: e —
2+ 825+ n1X60
Lh : Zivotnost (h)
Ls : délka zdvihu (mm)
ns : pocet cyklt za minutu (min)
L : stoupani kulickového Sroubl (mm)

fc: kontaktni koeficient
Pouzijete-li dvé pouzdra blokd ve dvojitém bloku modelu KR-B/D, nasobte zakladni jmenovité zatizeni pfislusnym
kontaktnim koeficientem uvedenym v tabulce 4.
(Tab. 4) Kontaktni faktor (fc)

Typ voziku Kontaktni koeficient fc
Typy A/C 1
Typy B/D 0,81

fw: zdtézovy koeficient
(Tab. 5) Zatézovy koeficient (fw)

Vibrace nebo razy Rychlost (V) fw
nepatrna .
jemné laz 1,2
V=0,25m/s

Pro pomalou rychlost ;
Malé 1,2az1,5

0,25<V=1m/s

Pro stfedni rychlost

Stredni 1,5az2
1<V=2m/s
Pro vysokou rychlost .
Velké 2az3,5
V>2m/s

K : koeficient ekvivalentniho momentu (linedrni vedeni)

Pokud béhem pohybu voziku ptisobi moment, jsou vnéjsi kulicky na koncich voziku vystaveny vétSimu zatizeni. V tom
pfipadé pfi vypoctu zatizeni ndsobte hodnotu momentu koeficientem ekvivalentniho momentu uvedeného v tabulce
6.

Ka, Ks a Kcudévaiji koeficienty ekvivalentniho momentu ve smérech Ma, Ms a Mc.

(Tab. 6) Koeficient ekvivalentniho momentu (K)

Model Model
Ka Ks Kc Ka Ks Kc
KR15-A 3,2x107 3,2x107 9,09x1072 KR33-D 3,55x1072 3,55x1072 4,93x10°
KR15-B 5,96x1072 5,96x1072 9,09x1072 KR45H-A 9,83x1072 9,83x1072 3,45x1072
KR20-A 2,4x10" 2,4x10™ 7,69x1072 KR45H-B 1,87x1072 1,87x1072 3,45x1072
KR20-B 4,26x1072 4,26x1072 7,69%x107 KR45H-C 1,83x10™ 1,83x10™ 3,45x1072
KR26-A 1,73x10" 1,73x10™ 5,88x1072 KR45H-D 2,81x1072 2,81x1072 3,45x1072
KR26-B 3,06x1072 3,06x1072 5,88%1072 KR46-A 1,01x10™ 1,01x10™ 3,38x1072
KR30H-A 1,51x10" 1,51x10" 4,78x1072 KR46-B 1,78x1072 1,78x1072 3,38x1072
KR30H-B 2,76x1072 2,76x1072 4,78x1072 KR46-C 1,85x10™ 1,85x10™ 3,38x1072
KR30H-C 2,77x107 2,77x107 4,78x1072 KR46-D 2,5%1072 2,5%1072 3,38x1072
KR30H-D 3,99%1072 3,99%1072 4,78x1072 KR55-A 8,63x1072 8,63x1072 2,83x1072
KR33-A 1,51x10" 1,51x10" 4,93%1072 KR55-B 1,53%1072 1,53%1072 2,83x1072
KR33-B 2,57x107 2,57x1072 4,93x1072 KR65-A 7,55x1072 7,55x1072 2,14x1072
KR33-C 2,77x107 2,77x107 4,93%1072 KR65-B 1,35%1072 1,35%1072 2,14x1072

(Poznamka) Koeficient ekvivalentniho momentu u modelu KR-B/D je hodnotou pfi pouziti dvou k sobé srazenych vozikd.

T



Piiklady vypoctu jmeno

O Podminky

Vyhodnocovany model : KR5520A
Linearni vedeni (C=38100 N, Co=61900 N)
Kuli¢kovy Sroub (Ca=3620 N, C0a=9290 N)
Nosné lozisko (Ca=7600 N, P0a=3990 N)

Hmotnost m=30 kg

Rychlost v=500 mm/s

Zrychleni o=2,4 m/s?

Zdvih £s=1200 mm

Gravitacni zrychleni 9=9,807 m/s2

Graf rychlosti viz obrazek nize.

0,21

e S —— - oD -
T ﬁ\ 021 2,19

52,5 1095

52,5

2,61

1200

(mm)
(s)

(mm)

O Vyhodnoceni

C Vyhodnoceni jmenovité zZivotnosti linedrniho vedeni )

@ Uzitecné zatizeni bloku pouzdra

* Protoze je pouzit jeden vozik, jsou momenty Ma a Mg pfi pfevodu na uzite¢né zatizeni nasobeny koeficientem

ekvivalentniho momentu (Ka=Kg=8,63x1072).

* Protoze je pouzit jeden htidel, je plsobici moment MC pfi pfevodu na uzite¢né zatizeni ndsoben koeficientem

ekvivalentniho momentu (Kc=2,83x1072).

Béhem rovnomérného pohybu
P1=mg+Kcemgx40=627 N

Béhem zrychleni
P1a=P1+Ka-mox193=1826 N
P1ar=1KB-mox40=-249 N

Béhem brzdéni
P1d=P1-Kasmax193=-572 N
P1dT=KBemax40=249 N

* P1aT a P1d jsou polozeny rovny nule, protoZe zatizend drazka se lisi od vyhodnocované drazky.

@® Kombinované radidlni a axidlni zatizeni
Béhem rovnomérného pohybu
P1e=P1=627 N
Béhem zrychleni
P1ae=P1a+P1a1=1826 N
Béhem brzdéni
P1de=P1d+P1d1=249 N

1 Al



@ Staticky bezpecnostni koeficient
fm G _ G
Pmax P1ae

=339

@® Jmenovitd Zivotnost
Prdmérné zatizeni

3
Pm;\/zl (P1E3%1095+P12£3%52, 5+P1dE3x52,5) =790 N
S

Jmenovita Zivotnost

_ C Vocpo 6
L= (—fw. Pm) %50=3,25x106 km

fw : zatézovy koeficient

C Vyhodnoceni jmenovité zZivotnosti kulickového sroubu )

@ Axidlni zatizeni
Béhem rovnomérného pohybu vpred
Fai=pemg+f=4 N
u : koeficient tfeni (0,005)
f : valivy odpor voziku KR + odpor tésnéni (2,5 N)
Béhem dopfedného zrychleni
Fa=Fai+mo=76 N
Béhem dopredného brzdéni
Fas=Fai-mo=-68 N
Béhem rovnomérného pohybu zpét
Fas=-Fa1=-4 N
Béhem zpétného zrychleni
Fas=Fas-mo=-4 N
Béhem zpétného brzdéni
Fas=Fas+mo=68 N
* Fas3, Fas a Fas jsou polozeny rovny nule, protoZe zatizenda drazka se lisi od vyhodnocované drazky.

@ Staticky bezpecnostni koeficient

@ Zatizeni na mezi vzpérné pevnosti

pi= T E-l 0511000 N
0.2
P1 : zatiZzeni na mezi vzpérné pevnosti (N)
La :vzpérna délka (1300 mm)
E : Youngtv modul (2,06x10° N/mm?)
n : koeficient instalace (pevna-pevna 4,0)
0,5 : bezpecnostni koeficient
L : min. geometricky moment setrva¢nosti sroubového vietena  (mm#)
I= .
64
d1 : prameér zavitu sroubového vietena (17,5 mm)



@® Povolené tahové tlakové zatizeni

P=d -%- di2=35300 N

P2 : povolené tahové tlakové zatizeni (N)
) : povolené tahové tlakové namahani (147 N/mm?)
d1 : maly pramér zavitu Sroubového vietena (17,5 mm)

@ Kritickd rychlost

e A2 3.
Ny=-00- A2 [\ JEXT0%+ 1.y 51560 min
2p-Lp? veA

N1 : kriticka rychlost (min™)
Lo :vzpérna délka (1300 mm)
Y - hustota materialu (7,85x10°6 kg/mm3)
A : koeficient instalace (pevna-podpirana 3,927)
0,8 : bezpecnostni koeficient

® Hodnota DN
DN=31125 (£50000)
D :rozte¢ny pramér kuli¢ek (20,75 mm)
N : max. provozni rychlost otaceni (1500 min")

® Jmenovitd Zivotnost
Primeérné axialni zatizeni

3
Famz\/ 5 ! 2 (Fa13x1095+Fa23X52,5+Fas3%52,5) =25,5 N

Jmenovitd Zivotnost

L=( Ca )3- 2=3,32x10"km

fwesFam
fw : zatézovy koeficient (1,2)
R : stoupdani kulickového Sroubu (20 mm)

C Vyhodnoceni jmenovité Zivotnosti nosného loziska )

@ Axidlni zatizeni (stejné jako kulickového sroubu)

Fai= 4N
Fa=76 N
Faz= ON
Fas= ON
Fas= ON
Fas=68 N

@ Staticky bezpecnostni koeficient

_ Poa _ Poa _
fo= Famax a Faz =525




@® Jmenovitd Zivotnost
Primérné axialni zatizeni

3
Famz\/ > 12 (Fa13x1095+Fa23x52,5+Fas3x52,5) =25,5 N

Jmenovita Zivotnost

_[_Ca \3 iq6_ 13
L= (fw. Fam)xm =1,53x10"3rev.

fw : zatézovy koeficient (1,2)
* Vy$e uvedend jmenovitd Zivotnost je pfevedena na drahovou Zivotnost kulickového Sroubu.
LS=L-£x10=3,06x108 Km

O Vysledek

Nasledujici tabulka shrnuje vysledky vyhodnoceni.

KR5520A Vozik Kulickovy Sroub Nosné lozisko
Staticky bezpe¢nostni koeficient 339 122.2 52,5
Zatizeni na mezi vzpérné pevnosti (N) = 11000 =
Povolené tahové tlakové zatizeni (N) - 35300 =
Kritickd rychlost (min-1) = 1560 =
Hodnota DN - 31125 =
Jmenovité Zivotnost (km) 3,25%x106 3,32x107 3,06x10°
Max. axialni zatizeni (N) - 76 =
Max. provozni rychlost otaceni (min-1) - 1500 =

Z ¢iselnych hodnot, jako je koeficient statické bezpecnosti, mlzete posoudit, zda mizete vyhodnocovany model

pouzit. Jmenovitd Zivotnost nejslabsi ¢asti je také poklddana za jmenovitou Zivotnost vyhodnocovaného modelu
KR5520A.



Maximalni rychlost pojezdu KR je limitovana kritickou rychlosti a hodnotou DN kuli¢ckového Sroubu

Maximalni rychlost pojezdulaimaximalni‘délka

|

bez ohledu na maximalni rychlost ota¢eni motoru. Pouzivate-li KR pfi vysokych rychlostech, vénujte tomu zvysenou

pozornost.

Maximalni délka je kromé toho udavana jako délka kolejnice.

(Tab. 7) Maximalni rychlost pojezdu a maximalni délka

Udaje v zévorce () znamenaji jednotku.

Stoupani kulickového

Maximalni rychlost pojezdu (mm/sec)

Maximalni délka (mm)

Model $roubu (mm) Délka kolejnice (mm) Precizni pfesnost | Normélni/vysokd tfida presnosti | ~ Precizni presnost  [Normalni/vysokd tfida presnosti
01 - 160 160 250 250
KR15 02 - 330 330
KR20 01 - 190 190 200 200
KR26 02 - 280 280 300 300
150 660 470
200 660 470
06 300 660 470
400 660 470
500 660 470
600 400 400
KR30H 600 600
150 1100 790
200 1100 790
10 300 1100 790
400 1100 790
500 1100 790
600 670 870
150 660 470
200 660 470
06 300 660 470
400 660 470
500 660 470
600 400 400
KR33 600 600
150 1100 790
200 1100 790
10 300 1100 790
400 1100 790
500 1100 790
600 670 670
340 740 520
440 740 520
540 740 520
10 640 740 520
740 740 520
840 = 520
940 = 430
KR45H 800 1200
340 1080 1050
440 1480 1050
540 1480 1050
20 640 1480 1050
740 1430 1050
840 - 1050
940 - 840
340 740 520
440 740 520
540 740 520
10 640 740 520
740 740 520
940 - 430
KR46 800 1200
340 1480 1050
440 1480 1050
20 540 1480 1050
640 1480 1050
740 1440 1050
940 - 850
980 1120 800
1080 980 800
KR55 20 1180 750 750 1180 2000
1280 - 630
1380 - 530
980 1120 800
1180 1120 800
KR65 25 1380 830 800 1380 2000
1680 - 550




Normy presnosti

o

Pfesnost modelu KR je urcena presnosti opakovaného nastaveni polohy, pfesnosti nastaveni polohy, zpétnou vili a

rovnobéznosti pojezdu.

Presnost opakovaného nastaveni polohy

Nastaveni polohy ze stejného sméru se opakuje ve
viech pozicich sedmkrat, pokazdé se zméfi poloha
zastaveni a tim se ziska polovina maximalni chyby
odectu. Toto méfeni se zadsadné provadi ve vsech
polohach ve stfedu a na obou koncich pojezdové
vzdalenosti. Za vyslednou hodnotu méreni se povazuje
nejvyssi ziskana hodnota a pfiddnim znaménka + se
oznaci za polovinu maximalni chyby.

Presnost nastaveni polohy

Za referencni délku se poklada maximalni zdvih a za
absolutnihodnotu je prohlasena maximalni chyba mezi
skute¢nou pojezdovou vzdalenosti z referen¢ni polohy
a nafizenou vzdalenosti.

Zpétnd viile

Hnaci prvek pdsobi na vozik a hodnota odectena na
zkuSebnim indikatoru pfi nepatrném pohybu je brana
jako referencni. Poté ze stejného sméru plsobi na vozik
zatizeni (tabulka smér poddavani) ze stavu nezavislého
na hnacim prvku, a za hodnotu méfeni se povazuje
vznikla chyba mezi ndvratem a referenéni hodnotou po
zruSeni pohybu. Toto méfeni se provede ve viech
polohdch ve stfedu a téméf na obou koncich pohybu,
a za namérenou hodnotu se povazuje nejvétsi ziskana
hodnota.

Rovnobéznost pojezdu

Na nivela¢ni desku namontovanou spolu s KR se umisti
srovnavaci lat a pomoci zkusebniho indikatoru se méfi
rovnobéznost téméf po celé délce pojezdu voziku. Za
naméfenou hodnotu se povazuje maximalni chyba
odectena v rozmezi délky pojezdu.

(Obr. 8) Pfesnost opakovaného nastaveni polohy

(+)

AA
(chyba) )
AA | Stanovena hodnota

Referen¢ni ¢
poloha

S e

e . AA | Vzdalenost pojezdu

AA= | Skute¢na vzdalenost pojezdu - stanovend vzdélenost pojezdu |

(=)

(Obr. 9) Pfesnost nastaveni polohy

Berm s Névrat
Zpétna vile —

Posun Sroubu .|

Posuv zatizeni

Zatizeni , , L,
—  (v¢etné pruzného posuvu)
(T == o o3 { ]
Wl =] s ) s-oa]]

(Obr. 10) Zpétna vle

Pfimérné pravitko

(Obr. 11) Rovnobéznost pojezdu
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Pfesnost modelu KR se déli na tfi kategorie: tfida normalni pfesnosti (Zzadny symbol), tfida vysoké presnosti (H) a precizni
tfida (P). Nasledujici tabulka uvadi standardy pro vsechny tyto tfi presnosti.

(Tab. 8-1) Normalni pfesnost (zddny symbol) (Tab. 8-2) Vysoka tfida presnosti (H)
Jednotka: mm Jednotka: mm
Délka Presnost Presnost | poynobéznost| zpatna | Pocdtetni , Presnost Presnost - | Pottedni
Model L opakovaného | nastaven 1 S tocivy moment| Délka LM Tesnost - |Rovnobéznost | Zpétna e
kolejnice | piciavenipalohy|  polohy pojezd vile Nem) Model | olejnice naos'gbgr‘:?ggltllohy n?)m‘ﬁ,m pojezdu vile | o Trgment
100
KR20 150 +001 | Ne Ne 0,02 05 75
200 uréeno uréeno 100
159 Ne Ne KR15 125 1 40004 | 004 002 | o001 04
200 1 =V, i i A )
KR26 %gg +0,01 uréeno uréeno ;02 162 1 ;g
BED 200
200 N N 100
300 e e KR20 150 +0,005 | 0,06 0,025 0,01 05
KR30H 400 +0,01 uréeno uréeno 0,02 7 200
500 150
600 200
150 KR26 ot £0,005 | 0,06 0,025 0,01 1,5
2 N N 300
300 e e
KB5S ‘5‘88 00 | e | e .02 Z 150
2o0 B 006 | 0025
340 KR30H +0,005 0,02 7
30 400
540 =00 01 0,035
N N ) ]
KR45H 640 +0,01 e e 0,02 10 600
740 ureno | urceno 150
840 §88 0,06 0,025
340 KR33 200 £0,005 0,02 7
220 Ne Ne 500
540 0,1 0,035
KR46 0 2001 | reeno | uréeno 0,02 10 ggg
940 440
980 b 01 0,035
1080 Ne Ne KR45H 640 +0,005 0,02 10
KBS 1180 1 £001 | ueno | urceno | 005 | 12 740 012 0,04
1380 840 0,15 0,05
980 N N 940
1180 +0,01 © € 12 340
KR65 , 3 3 0,05
1380 uréeno urceno ! 440
1680 | +0,012 15 540 01 0,035
KR46 o 40,005 0,02 10
(Tab. 8-3) Precizni ttida presnosti (P) 740 0,12 0,04
Jednotka: mm 940 0,15 0,05
4 Presnost Presnost w5 Sl Pocatecni 980 0,18
Model Egllgi:.‘c'\g opakovaného | nastaveni Rovngl;zeéﬂost Zpgltna todivy moment 1080 ’
) nastaveni polohy|  polohy PYj vile Nem) KR55 1180 +0,005 0,05 0,05 12
75 1280 0,25
100 1380
KR15 125 40,003 0,02 0,01 0,002 08 980 0,18
150 KR6S 50— 0008 | 02 005 1 g0s | 12
200 1680 0,28 0,055 15
KR20 }gg 40,003 0,02 0,01 0,003 1,2
200
150
KR26 22 40,003 0,02 0,01 0,003 4
300
150
2 002 | 001
KR30H o0 40,003 0,003 15
200 0025 | 0015
150
o 0,02 0,01
KR33 o0 40,003 0,003 15
o 0025 | 0015
340
440 15
KR45H 540 | +0003| 0025 | 0015 | 4403
640 e
740 0,03 0,02
340
440
KR46 540 | =0003| 0025 | 0015 0003 | 13
640 17
740 0,03 0,02
980 0035 | 0,025 17
KR55 1080 +0,005 / / 0,003
1180 0,04 0,03 20
280 0035 | 0025 20
KR65 1180 40,005 / / 0,005
1380 0,04 0,03 22

(Poznamka) Zplsob vyhodnoceni odpovida kritériim THK.

(Pozndmka) Pocétecni toc¢ivy moment je hodnota ziskana v pfipadé, kdy je vyrobek namazén lithiovym mazivem ¢ 2.
Upozoriujeme vsak, ze poc¢atecni hodnotou pro typy KR20 a KR26 je hodnota pfi pouziti maziva THK AFA a pro typ KR15 je to hodnota pfi
pouziti maziva THK AFF.

(Poznamka) Pokud se pouziji maziva s vysokou viskozitou, jako je vakuovy tuk nebo mazivo pro Cisté provozy, existuji pripady, kdy je kriterialni hodnota
pocatecniho toc¢ivého momentu piekrocena. V tom pfipadé vénujte vétsi pozornost vybéru motoru.

v THIK
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KR15LI[I[] Standardni specifikace ... viz str. 19
KR150JJA (s jednim vozikem)
KR15LJIB (se dvéma voziky)

KR150JL ][] (s krytem) ...viz str. 20
KR150JJA (s jednim vozikem)
KR15LJIB (se dvéma voziky)

KR2001[_| Standardni specifikace ...viz str. 21
KR2001A (s jednim dlouhym vozikem)
KR2001B (se dvéma dlouhymi voziky)

KR2001L] (s krytem) ...viz str. 22
KR2001A (s jednim dlouhym vozikem)
KR2001B (se dvéma dlouhymi voziky)

KR2602[ | Standardni specifikace ...viz str. 23
KR2602A (s jednim dlouhym vozikem)
KR2602B (se dvéma dlouhymi voziky)

KR2602( | (s krytem) ...viz str. 24
KR2602A (s jednim dlouhym vozikem)
KR2602B (se dvéma dlouhymi voziky)

KR30HLI[ ][] Standardni specifikace ...viz str. 25
KR30HLIJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR30HLI[JB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR30HLILIC (s jednim kratkym vozikem)
KR30HLILID (se dvéma kratkymi voziky)

KR30HL ][I (s krytem) ...viz str. 27
KR30HLIJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR30HLI[JB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR30HLILIC (s jednim kratkym vozikem)
KR30HLILID (se dvéma kratkymi voziky)

KR33[I[ ][] Standardni specifikace ...viz str. 29
KR33[JJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR33[J[IB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR33[JIC (s jednim kratkym vozikem)
KR33[ILID (se dvéma kratkymi voziky)

KR33[LILIL] (s krytem) ...viz str. 31
KR33[JJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR33[J[IB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR33[JLIC (s jednim kratkym vozikem)
KR33[ILID (se dvéma kratkymi voziky)

KR45H([J[ ][] Standardni specifikace ...viz str. 33

KR45HLILJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR45HLJLIB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR45HLILIC (s jednim kratkym vozikem)
KR45HLILID (se dvéma kratkymi voziky)

KR45H[ 1L [ ] (s krytem) ...viz str. 35
KR45HLILJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR45HLJLIB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR45HLILIC (s jednim kratkym vozikem)
KR45HLILID (se dvéma kratkymi voziky)

KR46[ 1[ ][ ] Standardni specifikace ...viz str. 37
KR46L1LJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR46[][IB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR46[J[IC (s jednim kratkym vozikem)
KR46L1LID (se dvéma kratkymi voziky)

KR46[ ][ IL] (s krytem) ...viz str. 39
KR46L1LJA (s jednim dlouhym vozikem)
KR46[][IB (se dvéma dlouhymi voziky)
KR46[J[IC (s jednim kratkym vozikem)
KR46[][ID (se dvéma kratkymi voziky)

KR5520[ | Standardni specifikace ...viz str. 41
KR5520A (s jednim dlouhym vozikem)
KR5520B (se dvéma dlouhymi voziky)

KR5520( ] (s krytem) ...viz str. 42
KR5520A (s jednim dlouhym vozikem)
KR5520B (se dvéma dlouhymi voziky)

KR6525( | Standardni specifikace ...viz str. 43
KR6525A (s jednim dlouhym vozikem)
KR6525B (se dvéma dlouhymi voziky)

KR6525( | (s krytem) ...viz str. 44
KR6525A (s jednim dlouhym vozikem)
KR6525B (se dvéma dlouhymi voziky)



KR15 LILILI Standardni specifikace (_KR15 I A (s jednim vozikem) D

(KR15 (] B (se dvéma voziky) D
L1
44 Délka kolejnice 10
7,5 5 7. 33 EN
23
14

4-M3 X hloubka 4

12

Bocnice kulickového vietena 2-M2 x hloubka 3

2 x n-3,4 provrtano skrz g6 zahloubeni x hloubka 2
(upevnéno M3 sroubem se 3estihrannou hlavou)

33MIN
(Vzdalenost dvou k sobé
- o o iTT srazenych vozikd)
~ I - B— e T T e '
Lg ~ ! e 1 _ [ m—— —{ [
S ° L — — °
2 x 2-M2 x hloubka 3 B 5 \
(stejna poloha na protéjsi strané) (n-1) x 50 L@ |4
. 30 @2 otvor se zavitem na 19
4-03 ¢ep skrz ‘ 244 ‘ mazani 45
S\ /4 a1 (G
el N L= . B -l |8lae
30
Pohled A Prifez B-B
Délka kolejnice| PInadélkaLi | Mozny rozsah zdvihu (mm) G (mm) . Celkova hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
75 129 31,4 — 12,5 2 0,19 —

100 154 56,4 — 25 2 0,22 -
125 179 81,4 48,4 12,5 3 0,25 0,292
150 204 106,4 73,4 25 3 0,28 0,322
175 229 1314 98,4 12,5 4 0,31 0,352
200 254 156,4 123,4 25 4 0,34 0,382

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR151[] B uvadi hodnoty platné v piipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

KR1501AM+200LPMO0-0000
Cislo modelu Stoupani kulickového Sroubu (1 mm/2 mm) Typ voziku
Vozik z nerezové oceli (standard) Délka kolejnice @ Trida piesnosti
Kolejnice z nerezové oceli (standard) Bl Oznaceni motoru Bl Oznaceni zakrytovani

Oznaceni senzoru Typ opérné piiruby A
Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.

(Poznémka) U modelu KR15J 1] jsou kolejnice, vozik, hiidel kulickového vietena a kulicky vyrobeny z nerezové oceli (standard).

0 THIK



KR15 LILILI(s krytem) (CKR15 I A (s jednim vozikem) D)

( KR15[ 1] B (se dvéma voziky) )

L1
Délka kolejnice

33
23
14 4-M3 x hloubka 6
g | L
ol o 20ls
e e BT 1e
H Y

G e b B Tae QL

oFno]| |oppo

T

Bocnice kuli¢ckového vietena

4 2 X 2-M2 x hloubka 3
B— R (stejna poloha na protéjsi strané)
) I ‘ 1o o i
o) e Eey '
LIN == I — s :
= =—¢ T J; o7 T éﬁ
\
B—i
30 44
4-¢3 Cep skrz 24,4 < 3 ‘ ‘
=) 2
N fj\uf\‘/ E L" : 1 = : ..4
IR 2N 8 TR0,
N :BV\\ *_f//f{z N @ o m_I
@ Q] @ - [y )
: 253 8‘ 8 |, 14
30
Pohled A PrifezB-B

Délka kolejnice| PIna délka L1 Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkova hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A TypB
75 129 314 — 0,23 —
100 154 56,4 — 0,26 —
125 179 81,4 48,4 0,3 0,364
150 204 106,4 734 0,33 0,394
175 229 1314 98,4 0,36 0,424
200 254 156,4 123,4 0,4 0,464

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR150][] B uvadi hodnoty platné v piipadé, kdy je vyrobek pouzit se
dvéma k sobé srazenymi voziky.

16| Popis Vysoka pfesnost Precizni
Tfida pfesnosti | Symbol H p
El Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 L
El Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
zakrytovani | Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodan Se senzorovou kolejnici APM-SgrAﬁ?(r)g; II(D\I(IaZrir:take)*
senzoru
Symbol 0 1 7

(Poznamka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake). Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.
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KR2001 [ Standardni specifikace

CKR2001A (s jednim dlouhym vozikem)

( KR2001B (se dvéma dlouhymi voziky)

U

L1
49 Délka kolejnice 10
14 8.5 46
8. 33,2 2xn-34 provrtano skrz 96,5 zahloubeni x hloubka 3
20
= 4-M3 x hloubka 4,5
3 ® —
= T = = 0
= e
= N tal = - B
L I 4
g"éﬁ é) = — ﬁ
2-M2,6 x hloubka 6 Boc¢nice kuli¢ckového vietena
(otvor srazeny na polomér 1,3)
12 25 12 46MIN
‘ (Vzdalenost dvou k sobé
101 o srazenych vozikd)
A e .
AT — g l_'_j
-1 = \ ) T B
s N T iR S o H
2 % 2-M2,6 x hloubka 4 e B—l ‘ 60 ‘ ‘
(stejna poloha na protéjsi strané) 35 G (n-1) X 60 G) 25
39,6 Orientace mazaciho ¢epu
M 23
4-03,4 Zep skrz 336 ‘ : Pfi pouziti jednoho voziku
R R 7S R A
~ ANy B Y B ‘ e
7 ” S PFi pouziti dvou vozikd
B Samix \ o a1l 1 —_—
Q& hloubka6 \ © 40
Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) & (mm) Celkova hmotnost jednotky (kg)
mm n
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
100 159 41,5 — 20 2 0,45 —
150 209 91,5 45,5 15 0,58 0,655
200 259 141,5 95,5 40 0,72 0,795

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR2001B uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.

KR20 01 A +200LP0-0000
B BA O A6 EBAD

Cislo modelu
Trida presnosti
H Oznaceni senzoru

Stoupani kulickového vietena (1 mm)
B 0znaceni motoru

Bl Typ opérné piiruby A
Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55)

Typ voziku
Oznaceni zakrytovani

Kontrolni ¢.

Délka kolejnice

2 T



KR2001 L] (s krytem)

C KR2001A (s jednim dlouhym vozikem) )

(KRZOO 1B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1

Délka kolejnice

4-M4 x hloubka 14,5

Bocnice kulickového vietena

2 x 2-M2 x hloubka 4

[al
<
T
—F = = :
ﬁ i L b is
|
A i B . et
Ci I N
o [ =W = = [
~ i;i i;i‘r

wn P v v
B—» © (stejna poloha na protéjsi strané)
! P T e |
A — .-J A I—.H Foge —
o = g
- o MK = =1
B——
39,6 52
4-M3 x hloubka 6 336 El 37 ‘
A T P ] e I
! = . -
. OL R i E
2 5 0@ o TR
m| o — O n
N 2 )
N & & x; S 5 -':l 7 | =
MT o n 11] 18 \
” S/ 4034 g
T/ cepskrz 40
Pohled A PriitezB - B

Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
100 159 41,5 — 0,51 —
150 209 91,5 45,5 0,66 0,78
200 259 141,5 95,5 0,8 0,92

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR2001B uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k
sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysoka presnost Precizni
Ttida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodén
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodén Dodan
zakrytovani | Symbol 0 1
Bl Oznaceni | Popis Nedodan Se senzorovou kolejnici APM-SgrAﬁ?(r)g; II(D\I(IaZrir:take)*
senzoru
Symbol 0 1 7

(Poznamka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake). Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

THIK



KR2602 [ Standardni specifikace

(_KR2602A (s jednim dlouhym vozikem) )

(KR26OZB (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
60 Délka kolejnice 10
165, |13 64 6
- 10 47,4 2-M3 X hloubka 6
S 30 (otvor srazeny na
8 < polomér 1,5)y
— T4 i
@ i oo || ©
+— - = < i - - — e
I : P EONE) ol o Tl ©
— = a0
4-M4 x hloubka 6,5
2 X n-4,5 provrténo skrz 88 zahloubeni X hloubka 4 Bocnice kulickového vietena
12 34 14 64MIN
‘ (Vzdélenost dvou vozik()
15
[} ]
[ B— < | ‘ _ o
~ h p—" —Tt == —
Azl Ll R - ‘ = —=
S . “HA
2 X 2-M2,6 X hloubka 4 o B— 80 ‘
(stejna poloha na protéjsi strané) G (n-1) x 80 ‘ © 25
49,4 Ori tho &
4-03,5 cep skrz 23 31 rientace mazaciho ¢epu
8 P¥i pouziti jednoho voziku
w1 e o 7
38 b (e . P T
= - 7 “EF )] N T ©
¢’ /q é ﬁ R N T T —
? ~ ‘
8 &/amsx 3 125 25 ‘
& hloubka 6 50
Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) & (mm) Celkova hmotnost jednotky (kg)
mm n
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
150 220 69 — 35 2 0,99 —
200 270 119 55 20 3 1,2 1,38
250 320 169 105 45 3 1,41 1,59
300 370 219 155 30 4 1,62 1,8

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR2602 B uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR26 02 A +300LP0-0000

B B8A O A6 HBAD

Délka kolejnice

Cislo modelu Stoupani kulickového vietena (2 mm) Typ voziku
Ttida presnosti B Ozna¢eni motoru Oznaceni zakrytovani
B Oznacenisenzoru Bl Typ opérné piiruby A

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.

» TIH



C KR2602A (s jednim dlouhym vozikem) )

KR2602 [ (s krytem)

(KR26OZB (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
Délka kolejnice
64
47,4 4-M4 x hloubka 17
‘ 30
B i — b
| S o v v D Uy _
| - — -2 [
T 3 N =3
@z [ @ ﬁﬁ; o @ @ Rt L:,@
% e 2 7
s e = S N =] e
. & / S e @ 4 ©
- = IS P — '%
; o/ b & o & &
©f § i © 3 i >
Bocnice kulickového vietena
8,5 2 X 2-M2 x hloubka 4
8 ~ (stejnd poloha na protéjsi strané)
— |
- [ L o 4/ -4 -6-
A e e - = |
—n [ ,J«tj ¢ ?E
B—
62
49,4 47
4-3,5 cep skrz 43 > 24
3 —24
l" | T i ‘
1 ‘ L \
,,\ o \Q Lo ] - -
Pl 5 g% 0\ o 2 @ﬁi
) = Ex = Y Q \o[
M B O » . i i —
) ,,’;0 0 @ 12,5[ 25
©l 9/ a-M3x < 50
</ hloubka 6
Pohled A PrafezB-B

Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
150 220 69 — 1,12 —
200 270 119 55 1,34 1,605
250 320 169 105 1,56 1,825
300 370 219 155 1,78 2,045

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR2602B uvadi hodnoty platné v pripadé, kdy je vyrobek pouzit se

dvéma k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysoka presnost Precizni
Ttida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodén
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodén Dodan
zakrytovani | Symbol 0 1
Bl Oznaceni | Popis Nedodan Se senzorovou kolejnici APM-SgrAﬁ?(r)g; II(D\I(IaZrir:take)*
senzoru
Symbol 0 1 7

(Poznamka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake). Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

THK =



KR30H LILILI Standardni specifikace (_KR30H LI A (s jednim dlouhym vozikem) )
(_KR30H [I1 B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
59 Délka kolejnice 11
16, 11 4-M5x 744 2 X n-5,5 provrtano skrz 8
9 hloubka 8 54 29,5 zahloubeni x hloubka 4,5
|

O

Q
T == B

ﬁ €] Fde ¢}

B | Ie —o = =

N[ o] m—

8 T o F
i 1]
| Bocnice kulickového

2-M2,6 x hloubka 5 Vietena 2xn1-M2,6 x hloubka 3,5
F
H (n-1) X F (H)
10 31 18 74,AMIN

(Vzdalenost dvou vozikt)
3] ‘g 85
T ea ]
ML

Ay g N H L = 1 m— o= = ,7jE],
GRS [ i iy S e + e
B— = 100 ! ‘
G (n-1) x 100 )
38 _ Orientace mazaciho ¢epu
2-M3 x hloubka 5 ‘ ‘ 3 Pii pouiti jednoho voziku
RS : =
1%‘5 SEEN G-
QI $ / 15|, 30 -
Qé’ 4-M4 x hloubka 8 .60
Pohled A PrarezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) G (mm) N Celkova hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
150 220 58,8 — 25 2 14 —
200 270 108,8 — 50 2 1,6 —
300 370 208,8 134,4 50 3 2,2 2,5
400 470 308,8 2344 50 4 2,7 3
500 570 408,8 334,4 50 5 3,2 3,5
600 670 508,8 434,4 50 6 3,8 4,1

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR30H[J[JB uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu T

KR30H 10 A +600LP0-0000
B B8 O H6 @GO

Cislo modelu Stoupani kulickového vietena (6 mm/10 mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Ozna¢eni motoru Oznaceni zakrytovani

B Oznacenisenzoru Bl Typ opérné piiruby A

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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C KR30H [ ][] C (s jednim krdtkym vozikem) )

C KR30H [1[] D (se dvéma krdtkymi voziky) )

L1
59 Délka kolejnice 1
16, ni, 48,9 2xn-5,5 provrtano skrz 09,5 zahloubeni x hloubka 4,5 8
9 28,5 Bocnice kulickového vietena
s %
O
1S3 .
— B
] =
_ B _ = = = =
A=
T , ﬂ |:
z =‘| @
: B
\
2-M2,6 x hloubka 5 /' /2-M5 x hloubka 8 2xn1-M2,6 x hloubka 3,5
F
H (ni-1) X F (H)
10 31 18 48,9MIN ) .
(Vzdalenost dvou vozikd)
3 [li 85, |
o F1 B o
Ab%oo[ s My S P S jﬁ
oSN —d B B 3 = - = = BN E
@8 i R — < <
IS} yr | o Pt — | ]
T =
-
B—l - 100 ‘
1
G (n-1) x 100 (©)]

T
Orientace mazaciho cepu

Pfi pouZiti jednoho voziku

E
3[ ®
Q@ 4-M4 x hloubka 8
Pohled A PrifezB-B

Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) G (mm) , Celkova hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ C Typ D TypC Typ D
150 220 84,3 354 25 2 1.3 1,47
200 270 134,3 85,4 50 2 1,5 1,67
300 370 234,3 1854 50 3 2,1 2,27
400 470 3343 285,4 50 4 2,6 2,77
500 570 434,3 3854 50 5 3,1 3,27
600 670 534,3 4854 50 6 3,7 3,87

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR30HLILID uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni
Ttida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodén Dodan
zakrytovani | Symbol 0 1
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

THIK



KR30H LI (s krytem) ( KR30H T A (s jednim dlouhym vozikem) )

(KR30H (I B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
Délka kolejnice
74,4
54
30 4-M5 X hloubka 15
o
N~ N S e Iy
1 = o Zo == = = L
o VI E@ @O @[ | 9 e
I H;r 'ir 7-
H ) | e j r@f 5 i—/ :15 f}ii@ig B B ?‘

O ool O D ee O
Bocnice kuli¢ckového vietena / 5 2-M2 x hloubka 4
(ze zadni strany)

B
]
1 P
S | [ ! ! )l A
Ab . 'ﬁ\“ 7‘—1:; g-d |-¢-Emd B _
] 6 L3 $
a = — =
=
59,7 80
2-M3 x hloubka 5 34 a 60
Sl
NexXe ! % ‘ ‘
2 45 ] ?
< g[ 5 > o 9Q 2 - :I
N - > o A ~
gT o/ 4Max 15].30
Q(’Q hloubka 8 60
Pohled A PrafezB-B

Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)

(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B

150 220 58,8 — 1,6 —

200 270 108,8 — 1,8 —

300 370 208,8 134,4 24 2,83

400 470 308,8 2344 3 343

500 570 408,8 334,4 3,5 3,93

600 670 508,8 434,4 4,1 4,53

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR30HLI[IB uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se
dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR30H 10 A +600LP0-0000

B B8 O H6 @GO

Cislo modelu Stoupani kuli¢kového vietena (6 mm/10 mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Oznaceni motoru Oznaceni zakrytovan

H oOznacenisenzoru El Typ opérné priruby A

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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C KR30H [ ][] C (s jednim krdtkym vozikem) )

C KR30H [ ][] D (se dvéma krdtkymi voziky) )

L1
Délka kolejnice
489
28,5
2-M5 x hloubka 10
<
Al o»{}/,, 00@,
: o IaRAt: 2K B Y Ie
| L | O
5 o m~ —— =
2 Ll @ M e & e
n — 000'* oo@'
4-M2 x hloubka 4 75 ‘ ‘ 21 Bocnice kulickového vietena
(ze zadni strany)
B —
T E I i
AP "L,E],j,‘ L gﬁ hb""ﬁ ¥% i
o o o o
§ i = = = E
B —
59,7 80
2-M3 x hloubka 5 34 3 ‘ 60
P i = I
m| N ‘ f V7. \ : ° n
< N B Dl N "
= d[ b o/ ~ 1 —
N ‘ ] . i N
g[ o/ 4-Max 1530 |
Q@ hloubka 8 60
Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | Plna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ C Typ D Typ C Typ D
150 220 84,3 354 1,4 1,64
200 270 134,3 85,4 1,6 1,84
300 370 2343 185,4 2,2 2,44
400 470 3343 2854 2,8 3,04
500 570 4343 3854 33 3,54
600 670 5343 485,4 39 4,14

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR30HJLID uvadi hodnoty platné v pripadé, kdy je vyrobek pouzit se
dvéma k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni
Tida presnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodén Dodan
zakrytovani | Symbol 0 1
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

Al 2



KR33 LILILI Standardni specifikace (_KR33 LT A (s jednim dlouhym vozikem) )
(_KR33 ) B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
59 Délka kolejnice 11
11, 2 x n-5,5 provrtano skrz 9,5 zahloubeni x hloubka 54 55
| 76
4-M5 x hloubka 8 54
—
—F —— —g
o O For e 0 o -6 11| ©
2k I P 1
- sl A S ——————
& © Yol ol oo |1 ©
| . i & —
i EN Bocnice kulickového
4-M2 x hloubka 5 vietena
F 2 xn1-M2,6 X hloubka 4
H (m-1) X F (H)
1031 18
16 76MIN
‘9_' (Vzdalenost dvou voziku)
¥ B— =
A R T s -1
% %* Lo - o - - . - —- - _
o~ H s ! E-3 .
oS - o T T
B—1 100
50 (n-1) X 100 (50)
(25 pfi délce kolejnice 150) (25 pfi délce kolejnice 150)
60 Orientace mazaciho ¢epu
40
6.5 Pfi pouziti jednoho voziku
o wn e —
B e I — —
Vo C e
< < W ’\ '€’
MK Z/ N 4 7 -
2 ¥
W 150 30

P¥i pouziti dvou voziki

2[ §/4max
(@
Q

hloubka 10 60
Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) H F N o, | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B (mm) | (mm) Typ A Typ B
150 220 61,5 — 25 | 100 2 2 1,7 —
200 270 111,5 — 50 | 100 2 2 2 —
300 370 211,5 135,5 50 | 200 3 2 2,6 2,95
400 470 311,5 235,5 100 | 200 4 2 3.2 3,55
500 570 411,5 335,5 50 | 200 5 3 3,9 4,25
600 670 511,5 435,5 100 | 200 6 3 4,5 4,85

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR33[J[JB uvadi hodnoty platné v pripadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR33 10 A +600LP0-0000

B BA O A6 EBAD

Cislo modelu Stoupani kulickového vietena (6 mm/10mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Ozna¢eni motoru Oznaceni zakrytovani

B Oznacenisenzoru Bl Typ opérné piiruby A

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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(_KR33

L] C (s jednim kratkym vozikem) )

( KR33

L] D (se dvéma krdatkymi voziky) )

L1
59 Délka kolejnice 11
L 55
2 X n-5,5 provrtano skrz
2-M5 x hloubka 8 50,5 29,5 zahloubeni x hloubka 5,4
28,5
¢,:i @ o A ¢ B T Do @
H - - 8 N = = - = —
e Leillee C—
_4-M2 x hloubka 5 I Bocnice kulickového vietena
F 2xn1-M2,6 x hloubka 4
H (n1-1) xXF (H)
10 31 18
16 50,5MIN
9 " (Vzdélenost dvou vozik)
10
or 8] L[ Tk B . 1
A I Syl T —
AN L - - - - - -
S T 4 — 4 S g
B—1 100 |
50 (n-1) x 100 (50)
(25 pfi délce kolejnice 150) (25 pfi délce kolejnice 150)
ig Orientace mazaciho ¢epu
. 6.5 n Pri pouziti jednoho voziku
[ 2 G L < s
= i ¥ ] d k
= Pfi pouziti dvou vozikl
gI S/ amax « |15 30 I povzl dvou vozkd
&5/ hloubka 10 60
Pohled A PrafezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) H F N " Celkova hmotnost jednotky (kg)
1
(mm) (mm) Typ C Typ D (mm) | (mm) Typ C Typ D
150 220 87 36,5 25 100 2 2 1,6 1,83
200 270 137 86,5 50 100 2 2 1,9 2,13
300 370 237 186,5 50 200 3 2 2,5 2,73
400 470 337 286,5 100 200 4 2 3,1 3,33
500 570 437 386,5 50 200 5 3 3,8 4,03
600 670 537 486,5 100 200 6 3 4,4 4,63

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR33LILID uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni
Ttida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodan Dodan S prachovkami
zakrytovani | Symbol 0 1 2
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnic (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

T =



KR33 LILILI (s krytem) (KR33 1 A (s jednim dlouhym vozikem )

( KR33 11 B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1 )
Délka kolejnice
76
54 4-M5 x hloubka 15
30
N D
o+ O D v O ‘
= N .y } =T
e e

- D) L@ ® 1D
N K : o

Rt
o)
ol e | ®
@ | @
T
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. O D oo

Bocnice kulickového vietena 8 2 x 2-M3 x hloubka 6

(ze zadni strany)

B—

A, _ml ‘ ; -0
T + + + g
B—»

86

60 ~ 64

4-M4 x hloubka 10 40 e 62

el 1) ¢
< m\l[ .ﬁ -4‘/& 5’2
S
°l g
&
Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | Plna délka L Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkova hmotnost jednotky (kg)

(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
150 220 61,5 — 1,9 —
200 270 11,5 — 2,2 —
300 370 211,5 135,5 2,8 3,28
400 470 311,5 235,5 3,5 3,98
500 570 411,5 3355 4,2 4,68
600 670 511,5 435,5 4,8 528

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR33[J[ID uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se
dvéma k sobé srazenymi voziky.

Vsimnéte si, ze Srouby na montaz krytu jsou o 0,2 mm vyssi nez horni plocha horni desky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR33 10 A +600LP0-0000

B BA O A6 EBAD

Cislo modelu Stoupani kuli¢ckového vietena (6 mm/10mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Oznaceni motoru Oznaceni zakrytovani

H Oznacenisenzoru El Typ opérné priruby A

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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(_KR33 LI C (s jednim krdtkym vozikem) )

C KR33 [ 1L ] D (se dvéma krdtkymi voziky) )

L
Délka kolejnice
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Pohled A PrufezB- B
Délka kolejnice | Plné délka Lt Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkova hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ C Typ D Typ C Typ D
150 220 87 36,5 1,7 2
200 270 137 86,5 2,1 2,4
300 370 237 186,5 2,7 3
400 470 337 286,5 33 3,6
500 570 437 386,5 4 4,3
600 670 537 486,5 4,7 5

dvéma k sobé srazenymi voziky.

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR33[J[IB uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se

Vsimnéte si, Ze Srouby na montaz krytu jsou o 0,2 mm vyssi nez horni plocha horni desky.

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni
Tida presnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodan Dodan S prachovkami
zakrytovani | Symbol 0 1 2
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

THIK



KR45H LILILI Standardni specifikace (_KR45H L A (s jednim dlouhym vozikem) )
(_KR45H (101 B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
88 Délka kolejnice 12
28 124 108 L9l
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QI 17| 46
q@ 80
Pohled A Priifez B- B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) n Celkové hmotnost jednotky (kg)

(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
340 440 213 105 3 51 6,05
440 540 313 205 4 6,1 7,05
540 640 413 305 5 7,1 8,05
640 740 513 405 6 8,1 9,05
740 840 613 505 7 9,1 10,05
840 940 713 605 8 10,1 11,05
940 1040 813 705 9 11,2 12,15

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR45H[I[IB uvadi hodnoty platné v pripadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé
srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR45H 10 A +940LP0-0000

B B8 O H6 @GO

Cislo modelu Stoupani kulickového vietena (10 mm/20mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Oznaceni motoru Oznaceni zakrytovani

B Oznacenisenzoru Bl Typ opérné piiruby A

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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L1

C KR45H [ ][] C (s jednim krdtkym vozikem) )

C KR45H [ [ ] D (se dvéma krdtkymi voziky) )

88 Délka kolejnice 12
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Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) n Celkova hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ C Typ D Typ C Typ D
340 440 250,5 180 3 4,7 5,23
440 540 350,5 280 4 5,7 6,23
540 640 450,5 380 5 6,7 7,23
640 740 550,5 480 6 7,7 8,23
740 840 650,5 580 7 8,7 9,23
840 940 750,5 680 8 9,7 10,23
940 1040 850,5 780 9 10,8 11,33

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR45HILID uvadi hodnoty platné v piipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé

srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni

Ttida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan

motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodén Dodan

zakrytovani | Symbol 0 1
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni

Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001

senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*

Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

THK



KR45H [ 111 (s krytem) ( KR45H 1 A (s jednim dlouhym vozikem) )

(KR45H I B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
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Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
340 440 213 105 5,7 7,01
440 540 313 205 6,8 8,11
540 640 413 305 7,9 9,21
640 740 513 405 9 10,31
740 840 613 505 10,1 11,41
840 940 713 605 11,2 12,51
940 1040 813 705 12,3 13,61

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR45H[J[IB uvadi hodnoty platné v pripadé, kdy je vyrobek pouzit se
dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR45H 10 A +940LP0-0000

B B8 O H6 @G0

Cislo modelu Stoupani kuli¢ckového vietena (10 mm/20mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Oznaceni motoru Oznaceni zakrytovani

HE oOznacenisenzoru El Typ opérné priruby A

Oznaceni motorové piiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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C KR45H [ ][] C (s jednim krdtkym vozikem) )

C KR45H [ [ ] D (se dvéma krdtkymi voziky) )

L1

Délka kolejnice
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PrifezB-B

Délka kolejnice | Plna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)

(mm) (mm) Typ C Typ D Typ C Typ D
340 440 250,5 180 51 5,82

440 540 350,5 280 6,2 6,92

540 640 450,5 380 7.3 8,02

640 740 550,5 480 8,4 9,12

740 840 650,5 580 9,5 10,22

840 940 750,5 680 10,6 11,32

940 1040 850,5 780 1,7 12,42

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR45HJLID uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se

dvéma k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni
Tida presnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodén Dodan
zakrytovani | Symbol 0 1
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

T




KR46 LILIL| Standardni specifikace (" KR46 1) A (s jednim dlouhym vozikem) )
( KR46 [ 1L ] B (se dvéma dlouhymi vozikem) )

L1
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Pohled A PrifezB - B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) H N n Celkova hmotnost jednotky (kg)
1
(mm) (mm) Typ A Typ B (mm) Typ A Typ B
340 440,5 208 98 70 3 2 7,7 8,9
440 540,5 308 198 20 4 3 9 10,2
540 640,5 408 298 70 5 3 10,3 11,5
640 740,5 508 398 20 6 4 11,6 12,8
740 840,5 608 498 70 7 4 12,8 14
940 1040,5 808 698 70 9 5 15,3 16,5

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR46[][ 1B uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR46 10 A +940LP0-0000

B BA O A6 EBAD

Cislo modelu Stoupani kulickového vietena (10 mm/20 mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Oznaceni motoru Oznaceni zakrytovani

B Oznacenisenzoru Bl Typ opérné piiruby A (viz strana 53)

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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C KR46 [ 1] C (s jednim krdtkym vozikem) )

C KR46 [ 1] D (se dvéma krdtkymi voziky) )

L1
87,5 Délka kolejnice 13
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Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) H N " Celkova hmotnost jednotky (kg)
1
(mm) (mm) Typ C Typ D (mm) Typ C Typ D
340 440,5 245,5 173 70 3 2 7.3 8,1
440 540,5 345,5 273 20 4 3 8,6 9,4
540 640,5 445,5 373 70 5 3 9,9 10,7
640 740,5 545,5 473 20 6 4 11,2 12
740 840,5 645,5 573 70 7 4 12,4 13,2
940 1040,5 845,5 773 70 9 5 14,9 15,7

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR46[1L1D uvadi hodnoty platné v piipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni
Ttida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodan Dodan S prachovkami
zakrytovani | Symbol 0 1 2
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.
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KR46 [ [ [ ] (s krytem) (" KR46 1T A (s jednim dlouhym vozikem) )

( KR46 L1 B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1

Délka kolejnice
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Pohled A Prifez B-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
340 440,5 208 98 83 9,79
440 540,5 308 198 9,7 11,19
540 640,5 408 298 11 12,49
640 740,5 508 398 12,4 13,89
740 840,5 608 498 13,7 15,19
940 1040,5 808 698 16,3 17,79

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR46LJLIB uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se
dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

.
KR46 10 A +940LP0-0000

B BA O A6 EBAD

Cislo modelu Stoupani kuli¢kového vietena (10 mm/20 mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Oznaceni motoru Oznaceni zakrytovani

H Oznacenisenzoru El Typ opérné priruby A (viz strana 53)

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.
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C KR46 [ 1[] C (s jednim krdtkym vozikem) )

C KR46 1] D (se dvéma krdatkymi voziky) )

L1

Délka kolejnice
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Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ C Typ D Typ C Typ D
340 440,5 245,5 173 7.8 8,79
440 540,5 345,5 273 9,1 10,09
540 640,5 445,5 373 10,5 11,49
640 740,5 545,5 473 11,9 12,89
740 840,5 645,5 573 13,2 14,19
940 1040,5 845,5 773 15,8 16,79

dvéma k sobé srazenymi voziky.

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR46[][ID uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se

Popis Normalni Vysokd pfesnost Precizni
Tida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodan
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodan Dodan S prachovkami
zakrytovani | Symbol 0 1 2
Se Fotosenzor |Senzor pfiblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou|  EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnic (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Pozndmka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.
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KR5520 [] Standardni specifikace (_KR5520A (s jednim dlouhym vozikem) )
( KR5520B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
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Pohled A PrifezB-B
Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) H € . . Celkova hmotnost jednotky (kg)
1
(mm) (mm) Typ A Typ B (mm) | (mm) Typ A Typ B
980 1089 826 698 90 40 7 5 19,9 21,6
1080 1189 926 798 40 15 8 6 21,7 23,4
1180 1289 1026 898 90 65 8 6 234 25,1
1280 1389 1126 998 40 40 9 7 251 26,8
1380 1489 1226 1098 90 15 10 7 26,9 28,6

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR5520B uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma bloky pouzder v dvojbloku.

Priklad objednaciho ¢isla modelu E

KR5520A +1380LP0-0000
B B8 B0 G668 @EA0

Cislo modelu Stoupani kuli¢kového vietena (20 mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Ozna¢eni motoru Oznaceni zakrytovani

B Oznacenisenzoru Bl Typ opérné piiruby A (viz strana 53)

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.

o THIK



KR5520 [/ (s krytem) ( KR5520A (s jednim dlouhym vozikem) )
( KR5520B (se dvéma dlouhymi voziky) )

L1
Délka kolejnice
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Pohled A PriifezB-B

Délka kolejnice | PIna délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkovd hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
980 1089 826 698 22,7 26,2
1080 1189 926 798 24,6 28,1
1180 1289 1026 898 26,4 29,9
1280 1389 1126 998 28,1 31,6
1380 1489 1226 1098 30 33,5

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR5520B uvadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma
k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysoka presnost Precizni
Tida pfesnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodén
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodan Dodén S prachovkami
zakrytovani | Symbol 0 1 2
Se Fotosenzor |Senzor priblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou | EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Poznamka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

THK «



KR6525 [ | Standardni specifikace (_KR6525A (s jednim dlouhym vozikem) )
( KR6525B (se dvéma dlouhymi voziky) )
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PrifezB-B
Délka kolejnice | PInddélkal | Mozny rozsah zdvihu (mm) H G " n Celkova hmotnost jednotky (kg)
1
(mm) (mm) Typ A Typ B (mm) | (mm) Typ A Typ B
980 1098 810 665 90 40 5 31,6 34,6
1180 1298 1010 865 90 65 6 67 40
1380 1498 1210 1065 920 920 7 42,4 45,4
1680 1798 1510 1365 40 90 1 9 50,5 53,5

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR6525B uvéadi hodnoty platné v pfipadé, kdy je vyrobek pouzit se dvéma k sobé srazenymi voziky.

Priklad objednaciho ¢isla modelu

B
KR65 25 A +1680LP0-0000

B B8 B0 G668 @EA0

Cislo modelu Stoupani kuli¢kového vietena (25 mm) Typ voziku Délka kolejnice
Ttida presnosti B Oznaceni motoru Oznaceni zakrytovani

B Oznacenisenzoru Bl Typ opérné piiruby A (viz strana 53)

Oznaceni motorové pfiruby (viz strana 55) Kontrolni ¢.

o THK



KR6525

L] (s krytem)

C KR6525A (s jednim dlouhym vozikem) )

( KR6525B (se dvéma dlouhymi voziky) )
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PrifezB-B

Délka kolejnice | PInd délka L1 | Mozny rozsah zdvihu (mm) | Celkova hmotnost jednotky (kg)
(mm) (mm) Typ A Typ B Typ A Typ B
980 1098 810 665 36,3 43
1180 1298 1010 865 42 48,7
1380 1498 1210 1065 47,6 54,3
1680 1798 1510 1365 56,1 62,8

* Mozny rozsah zdvihu modelu KR6525B uvadi hodnoty platné v pripadé, kdy je vyrobek pouzit se

dvéma k sobé srazenymi voziky.

Popis Normalni Vysoka presnost Precizni
Tida presnosti | Symbol Ciselny symbol H P
A Oznaceni | Popis Nedodan Dodén
motoru Symbol 0 1
Oznaceni | Popis Nedodan Dodaén S prachovkami
zakrytovani | Symbol 0 1 2
Se Fotosenzor |Senzor priblizeni|Senzor pfiblizeni| Fotosenzor |Senzor pfiblizeni
Bl Oznaceni | Popis Nedodan| senzorovou | EE-SX-671 GL-12F GXL-N12F EE-SX-674 | APM-D3A1-001
senzoru kolejnici (OMRON) (SUNX) (SUNX)* (OMRON) (Yamatake)*
Symbol 0 1 2 4 5 6 7

(Poznamka)* V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).
Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

THK «




O Tésnéni

Model KR je standardné vybaven koncovym a bo¢nim tésnénim na ochranu proti prachu.

Bocni tésnéni

P
(¢

. by
o
PR INS:
Koncové tésnéni “‘%.!‘.ﬁ-_-

V naro¢ném prostredi, kde se vyskytuji jemné castice, kapaliny a nedistoty, doporucujeme vedle téchto koncovych a
bocnich tésnéni pouzit navic obé volitelna protiprachova pfislusenstvi. Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.

O Doplnkové prislusenstvi

K modelu KR jsou k dispozici riizna volitelna pfislusenstvi. Vyberte si ta pfislusenstvi, kterd vyhovuji vasim konkrétnim

Nézev Viz strana Vysvétleni
Kryt Str.20 . , .
Protiprachové opatieni
Prachovky Str.47
Senzory priblizeni Str.51 Kompatibilni vyrobci: Yamatake, SUNX
Fotosenzory Str.52 | Kompatibilni vyrobce: OMRON
Senzorova kolejnice Str.52 | Kmontézi senzoru
Opérna pfiruba A Str.53 | Kdyz motor neni uveden ve standardnich specifikacich KR

Opérnd pfiruba A s oddélenym motorem |~ Str.53 Kdyz je konzola motoru pfipravena uzivatelem

Pfiruba pro femenovy prevod A |  Str.53 | V pfipadé potieby femenového pievodu

Motorové piiruby Str55 | Kdyz motor neni uveden ve standardnich specifikacich KR

Typ motoru s femenovym pfevodem |  Str.64 | V pripadé specifikaci motoru pro femenovy prevod

X-Y konzola Str.65 | Konzola pro poutziti 1 osy a pouziti 2 os X-Y

(Tab. 9) Moznosti kompatibility

Typ motoru s

Priruba pro Motorové | .
femenovjpievodA|  pfiruby rgr;;sgg\gnm X-Y konzola

Opérnd pfiruba A s
oddélenym
motorem

Senzory Foto Opérna

Model Prachovky | piblizeni | senzory | pfiruba A

KR15-A
KR15-B
KR20-A
KR20-B
KR26-A
KR26-B
KR30H-A
KR30H-B
KR30H-C
KR30H-D
KR33-A
KR33-B

KR33-C

KR33-D

OO
OO

KR45H-A

KR45H-B

KR45H-C

KR45H-D

KR46-A

KR46-B

KR46-C

KR46-D

KR55-A

KR55-B

KR65-A
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O Prachovky

® Vozik typu A
W
) ’
-1
Jednotka: mm
Model Délka k(L)Iejnice Délkaszdvihu MIN / MAX Stranal&notoru Stranab%zmotoru I3 W T T
150 57 14 / 76 48 45
200 104 17 / 123 48 48
KR33 300 180 30 / 210 59 61 54 84 445 2
400 260 40 / 300 69 71
500 330 55 / 385 84 86
600 410 65 / 475 94 96
340 178 29,5/ 207,5 81 81
440 258 39,5/ 297,5 91 91
540 328 54,5/ 3825 106 106
KRa6 640 418 59,5/ 477,5 111 11 81 | 10 1 5 | 20
740 488 74,5/ 562,5 126 126
940 648 94,5/ 742,5 146 146
980 770 554/ 8254 105 105
1080 856 62,4/ 9184 112 112
KR55 1180 944 684/10124 118 118 952| 154 77 42
1280 1030 75,4/1105,4 125 125
1380 1116 82,4/1198,4 132 132
980 746,5 58 / 804,5 115 118,5
KR65 1180 914,5 74 / 988,5 131 134,5 110 184 87 49
1380 1082,5 90 /1172,5 147 150,5
1680 1334,5 114 /14485 171 174,5

(Poznamka 1) K dostani je adaptér na mazani vodice pohonu z mazaci hlavice, jsou-li prachovky stéle pfipojeny. Podrobnosti se dozvite od THK
Kontaktujte nas.

(Poznamka 2) Stupen zkraceni je rlizny, jsou-li prachovky pouzity jinak nez v horizontalni poloze (napf. pfi pouZziti ve svislé poloze nebo pfi montazi
na sténu). Podrobnosti se dozvite od THK Kontaktujte je.

A
(Poznamka) Délku prachovek vypoéitejte podle nasledujici rovnice: (stupen zkraceni)
s KR33 7
Lmin= —— S: Délka zdvihu (mm)
(A-1) KR46 7
Lmax =Lmin«A A: Stupen zkraceni (viz tabulka vpravo) KR55 13
KR65 13

v THI



® Vozik typu B
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Jednotka: mm
Model Délka kEIejnice DéIkaSzdvihu MIN / MAX Strana'&notoru Strana b%z motoru| o 2 W T T
300 114 25 /139 54 56
KR33 400 194 35 /229 64 66 130 76 84 44,5 20
500 264 50 / 321 79 81
600 344 60 / 404 89 91
340 920 155/ 111,5 73 67
440 168 29,5/ 197,5 81 81
KR46 540 248 39,5/ 287,5 91 91 191 | 110 110 56 20
640 318 54,5/ 372,5 106 106
740 408 59,5/ 467,5 111 111
940 548 89,5/ 637,5 141 141
980 652 50,4/ 702,4 100 100
1080 738 574/ 7954 107 107
KR55 1180 826 63,4/ 8894 113 113 223,1| 128 154 77 42
1280 912 70,4/ 982,4 120 120
1380 998 77,4/1075,4 127 127
980 625,5 46 / 6715 103 106,5
1180 795,5 61 856,5 118 121,5
KR65 / 225 | 145 184 87 49
1380 959,5 79 /1038,5 136 139,5
1680 1211,5 103 /1314,5 160 163,5

(Poznéamka 1)

(Poznamka 2)

K dostani je adaptér na mazani vodice pohonu z mazaci hlavice, jsou-li prachovky stale pfipojeny. Podrobnosti se dozvite od THK

Kontaktujte nas.

Stupen zkraceni je rGzny, jsou-li prachovky pouzity jinak nez v horizontalni poloze (napf. pfi poutziti ve svislé poloze nebo pfi montazi
na sténu). Podrobnosti se dozvite od THK Kontaktujte nas.

(Pozndmka) Délku prachovek vypocitejte podle nasledujici rovnice:

S
(A-1)

Lmax =Lmin-«A

Lmin = S: Délka zdvihu (mm)

A: Stupen zkraceni (viz tabulka vpravo)

(stupeﬁékrécem’)
KR33 7
KR46 7
KR55 13
KR65 13




® Vozik typu C

T N
! ﬂ%ﬁ 4]
; W
L +
Jednotka: mm
Model Délka kflejmce Délka Szdvnhu MIN / MAX Strana;\notoru Strana b%z motoru | W T T
150 78,7 17 / 985 36 353
200 1194 23 /1425 39,3 41,3
KR33 300 1954 35 /2305 51,3 533 285 84 445 | 20
400 2694 48 /317,5 64,3 66,3
500 3454 60 /4055 76,3 78,3
600 4254 70 /4955 86,3 88,3
340 2054 34,5/240 67,3 67,3
440 2794 47,5/327 80,3 80,3
KR46 540 3554 59,5/415 92,3 92,3
640 4394 | 67,5/507 100,3 100,3 43510 56 20
740 5094 82,5/592 1153 1153
940 6754 99,5/775 1323 132,3

(Poznamka 1)

(Poznamka 2)

(Pozndmka) Délku prachovek vypocitejte podle nésledujici rovnice:
Lmin = 5

Lmax =Lmin-+A

K dostani je adaptér na mazani vodic¢e pohonu z mazaci hlavice, jsou-li prachovky stale pfipojeny. Podrobnosti se dozvite od THK

Kontaktujte nas.

Stupen zkraceni je rGzny, jsou-li prachovky pouzity jinak nez v horizontalni poloze (napf. pfi pouziti ve svislé poloze nebo pfi montazi

na sténu). Podrobnosti se dozvite od THK Kontaktujte nas.

(A-1)

S: Délka zdvihu (mm)

A: Stupen zkraceni (viz tabulka vpravo)

A

(stupen zkraceni)
KR33 7
KR46 7




® Vozik typu D
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Jednotka: mm
Model Délka kflejnice Delkaszdvihu MIN / MAX Strana;\notoru Strana b%z motoru o & W T T1
150 31,2 14 / 51 36 323
200 78,2 17 / 98 36 35,3
KR33 300 154,9 30 /185 46,3 48,3 79 505 84 445 2
400 234,9 40 /275 56,3 58,3
500 304,9 55 /360 71,3 73,3
600 3849 65 /450 81,3 83,3
340 142,9 29,5/167,5 62,3 62,3
440 2229 39,5/262,5 72,3 72,3
KRAG 540 2929 54,5/347,5 87,3 87,3
640 3829 | 59,5/4425 92,3 92,3 16 | 725/ 110 | 56 | 20
740 452,9 74,5/527,5 107,3 107,3
940 6129 94,5/707,5 127,3 127,3

(Poznamka 1)

(Poznamka 2)

K dostani je adaptér na mazani vodic¢e pohonu z mazaci hlavice, jsou-li prachovky stale pfipojeny. Podrobnosti se dozvite od THK

Kontaktujte nas.

Stupen zkraceni je rlizny, jsou-li prachovky pouzity jinak nez v horizontalni poloze (napf. pfi pouziti ve svislé poloze nebo pfi montézi
na sténu). Podrobnosti se dozvite od THK Kontaktujte nas.

(Pozndmka) Délku prachovek vypocitejte podle nasledujici rovnice:

Lmin= ———

Lmax =Lmin-A

S
(A-1)

S: Délka zdvihu (mm)

A: Stupen zkraceni (viz tabulka vpravo)

A

(stupen zkraceni)
KR33 7
KR46 7




O Senzory

Kmodelu KR se jako volitelné pfislusenstvi dodavaji senzory pfiblizeni a fotosenzory. Pokud specifikujete KR se senzory,

jsou s vyrobkem dodany také senzorové kolejnice a specidlné navrzené drzaky senzoru ke KR.

® Senzory priblizeni

APM-D3A1-001 (Yamatake) 3 jednotky
GL-12F (SUNX) 3 jednotky
GXL-N12F (SUNX) 3 jednotky

(Poznamka) V klidu sepnuty kontakt (NC) je k dispozici také pro APM-D3A1-001 (Yamatake) a GXL-N12F (SUNX).

Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte je.

Senzor pfiblizeni APM-D3A1-001 (Yamatake)

Jednotka: mm

Model a b C d
KR15 278 | 58 14 1,4
KR20 32,5 6,6 6 6
WL% KR26 37,5 6,4 8 8
le ‘ KR30H | 4373 33 8,8 9
;ﬁ%@{ KR33 425 | -06 88 9
B @ KR45H 53,2 1,2 14 14
< d _ | KR46 554 | 06 | 21,8 | 22
KR55 62,4 0,4 22 22
KR65 774 | -75 25,1 25
Jednotka: mm

Model a b C d

KR30H | 45 5 8,8 9

KR33 445 15 8,8 9

KR45H | 54,8 2,8 13,8 14

KR46 57,4 1,5 21,8 22

KR55 63,5 1,5 22 22

KR65 79 -6 25,1 25




@ Fotosenzory

EE-SX671 (OMRON) 3 jednotky
EE-SX674 (OMRON) 3 jednotky
Konektor  EE-1001 (OMRON) 3 jednotky

(Pozndmka) K fotosenzordim se standardné dodavaji konektory.

Fotosenzor EE-SX671 (OMRON)

Jednotka: mm

Model e f g h i j
KR30H 513 | 643 | 11,3 | 13,8 14 | 135
KR33 508 | 63,7 7,8 12,8 16 | 13
KR45H 61,2 | 742 93 18,3 64 | 185
KR46 63,6 | 766 76 | 258 | 146 | 26
KR55 70,7 | 835 86 | 245 | 136 | 25
KR65 855 | 985 06 | 281 166 | 28
Fotosenzor EE-SX674 (OMRON)
Jednotka: mm
Model e f g h i j
KR30H | 46,2 | 528 6,3 13,8 1.1 14
KR33 439 | 503 09 | 12,8 1,6 13
KR45H | 562 | 62,7 42 | 19 6,1 19
KR46 56,7 | 632 07 | 258 | 146 26
KR55 638 | 70,1 18 | 245 | 136 25
KR65 788 | 851 | -62 | 281 | 166 28
® Senzorova kolejnice
Je mozné instalovat pouze senzorovou kolejnici.
5
24 |08

58

Senzorova kolejnice



O Opérna priruba
@ Opérna priruba A

Je-li konzola motoru a pohon femenici oddélené, dodava se kvlli kompatibilité opérna pfiruba A s oddélenym motorem
a pfiruba pro femenovy pievod A jako volitelné pfisluSenstvi. Tyto volitelné pfiruby pouzijte podle potreby.

@ Opérna priruba A s oddélenym motorem

Samostatné konzole motoru se daji snadno namontovat,
vyuzijete-li tolerance upevnéni.

Rozsah tolerance upevnéni

4/

1)

Vnéjsi kolejnice
Kryt A

Podrobnosti o rozmérech viz strany 53 a 54.

B K modelu KR33
Opérna priruba A

60

32

D (A O
44 [ /@

0,5(22,5 ‘

Kontrolni ¢.1C]

Opérna priruba A s oddélenym motorem

40 2 -3,5 provrtano skrz

@ Priruba pro remenovy prevod A

Montézni otvory byly vyvrtany se stejnymi rozestupy, coz
umoznuje snadnou volbu sméru montaze konzole
motoru.

Podrobnosti o rozmérech viz strany 53 a 54.

Podrobnosti o rozmérech viz strany 53 a 54.
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B K modelu KR46
Opérna priruba A
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B K modelu KR55
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Pfiruba pro remenovy prevod A

B K modelu KR65
Opérna priruba A
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22

il

Kontrolni ¢.10]

Piiruba pro Ffemenovy prevod A

82

4-M6 X hloubka 12

128

102

37

7
7

(i

I
-

Kontrolni ¢.1]




O Motorové priruby

® Vhodné motory a vhodné motorové priruby

K modelu KR se dodavaji motorové pfiruby, takze se daji pfipojit rizné motory. Motorovou ptirubu odpovidajici motoru
specifikujte kontrolnim ¢islem podle modelu.

(Tab.10) Tabulka kompatibilnich motor( - odpovidajicich ptirub

Cislo modelu
Model motoru koapiraby | KR15 | KR20 | KR26 | KR30H | KR33 | KR45H | KR46 | KRS5 | KR65
= SGMM -A1 (10W) 0B 3N ON = = = = = =
E SGMM -A2 (20W) 025 0B 3N ON - - - - - -
o 2 SGMM -A3 (30W) = 3N ON = = = = = =
= SGMAH-A3 (30W) = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
o SGMAH-AS5 (50W) 140 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
% SGMAH-01 (100W) - - - 0B 5H 0B OF = =
S = SGMPH-01 (100W) - - - - = ) 40 00 0A
'S 2 SGMAH-02 (200W) 160 - - = = = ) 40 00 0A
>r_‘€ SGMAH-04(400W) = = = = = 0D 40 00 0A
SGMPH-02 (200W) = = = = = = = 0B 00
SGMPH-04 (400W) [180 = = = = = = = 0B 00
SGMAH-08 (750W) - - - - - - = 0B 0G
= [ HC-AQO13 (1ow) 0A 3M oM = = = = = =
o A | HC-AQ 023 (20W) (128 0A 3M oM = = = = = =
= — | HC-AQ 033 (30W) - 3M oM - - - - - -
g | o HC-MFS 053 (50W) C40 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
o |z HC-MFS 13 (100W) = = = 0B 5H 0B OF = =
< | W 5 | HCMFS 23 (200W) - - - - = 0D 40 00 0A
5 | o S | HCKFS 23 (200W) 060 = = = = = oD 40 00 0A
2 | = | { [HCMFS 43 (400W) - = = = = 0D 40 00 0A
s = | HC-KFS 43 (400W) = = = = = ) 40 00 0A
> HC-MFS 73 (750W) 0180 = = = = = = = 0B 0G
S HC-KFS 73 (750W) = = = = = = = 0B 0G
o w MSM 5B (5W) 0C 0G 0G = = = = = =
g L = MSM 1A (10W) 220 ocC 0G 0G = = = = = =
> o] = MSM 2A (20W) oC 0G 0G - - - - - -
g | = MSMA 3A (30W) = 0A 0A 0A 5K 0A 0G = =
¢ | s < MSMA 5A (50W) (138 = 0A 0A 0A 5K 0A 0G = =
= % MSMA 01 (100W) = = = 0A 5K 0A 0G = =
3 = MQMA 01 (100W) - - - - - 0C 30 - -
T s MSMA 02 (200W) 6o = = = = = oC 30 = =
= MSMA 04 (400W) = = = = = 0C 30 = =
MSMA 08 (750W) 080 = = = = = = = 0A 2B
= _ Q1AA04003D (30W) = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
S g Q1AA04005D (50W) 040 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
o) S Q1AA04010D (100W) = = = 0B 5H 0B OF = =
e = Q1AA06020D (200W) C60 = = = = = oD 40 00 0A
5 = Q1AA06040D (400W) = = = = - ) 40 00 0A
w) wvy
Q1AA07075D (750W) 76 = = = = - - = 0A 2B
R88M-W03030 (30W) = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
z 5 R88M-W05030 (50W) (140 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
Q S R88M-W10030 (100W) = = = 0B 5H 0B OF = =
= § R88M-W20030 (200W) 060 = = = = = 0D 40 00 0A
o o R88M-W40030 (400W) = = = = = ) 40 00 0A
R88M-W75030 (750W) 180 - - - - - - = 0B 0G
= $0.2/5000is (50W) 40 = 0B 0B 0B 5H 0B OF = =
= © 0.3/5000is (100W) - - = 0B 5H 0B OF = =
4 = B0.4/5000is (125W) = = = = = 0D 40 00 0A
& Py B0.5/5000is (200W) 060 = = = = = 0D 40 00 0A
B1/5000is (400W) - - - = = oD 40 00 0A
. ~ ASC33% 128 0D OF OF = = = = = =
2 3 AS 46, ASC46 042 = OE OE XC 51 - - - -
> - = AS 63, ASC66 060 = = = OE 5G OF 10 = =
<) S 085 - _ - - _ - - F
g 19 AS 9% 0G 2
€ S | & | 2 [PMU33/35 (PMM33/35) Cos oD OF OF = = = = = =
° >
v S | 3 L& |PMC33/35 (PMM33/35) 0D OF OF = = = = = =
3 | 2 | R | = [upksas (pksax) 042 - OF OF XC 5| - - - -
o | 8 | & | ¥ [UPK56% (PK56%) £J60 - - - OE 5G OF 10 = =
¥ | § S | UPK59:k (PK59%) 85 = = = = = = = 0G 2F
S | B| £ [UMK24k (PK243%) L142 = OE OE XC 51 - = = -
E| S | UMK26% (PK26%) 0564 - - - 0D 5F = = = =

(Pozndmka 1) Symboly ve vy3se uvedené tabulce oznacuji dvé dolni ¢islice kontrolniho ¢isla.

(Pozndmka 2) U modelu KR15 je vstupni toc¢ivy moment omezen. Maximalni povoleny vstupni toc¢ivy moment je 51 Nmm a pro modely KR1501 a KR1502 103
Nmm. Pokud maximalni tocivy moment motoru pfipojovaného k modelu KR15 prekracuje povoleny vstupni tocivy moment, toc¢ivy moment
omezte nebo pfijméte jind bezpe¢nostni opatieni.

(Pozndmka 3) Nerezové ocel pfechodovych pfirub je opatfena THK AP-C povlakem, ktery je velice odolny proti korozi.

s THIK



@® Rozméry motorové priruby

B K modelu KR15

F15-A
0A

~
=
IS

©20H7

F15-B
0B

F15-C
0C

F15-D
0D

Q”g’ 4-M2,6 X hloubka 5
& (90° ekvidistantni
rozestupy)

FOIO-OJ | ... model motorové pfiruby
[N ... dolni 2 ¢islice kontrolniho ¢.
]
T
P S A

30 6.5
19,8 5
N
. i n
= = L ] : ——
Nl © ! ‘T h
° ; e b
4-3,5 provrtano skrz
(90° ekvidistantni rozestupy)
3-3,5 provrtano skrza7,5
(120° ekvidistantni
rozestupy)
""""" I
~ ]
T [ +—— |
S| T
) L ]
R B
30
23
I T
o} K ~
e
™ \ 4-3 provrtano skrz
o~



B K modelu KR20

F20-A
0A
38 85
35
>
=X
Q| - o
m MmN
s/ 8=
»
el 4 -3,4 provrtano skrz ©
£icM3IPrOVItaNOSKiZ 86,5 zahloubeni x hloubka 7
(PCD45, 90° ekvidistantni  (PCD29)
rozestupy)
F20-E
OE
7
2,5
S - QR -
sl &
4-3,4 provrtano skrz 4-M3 provrténo skrz ©
06 zahloubeni X hloubka 3,5

(ze zadni strany)

F20-G
0G
8,5
39,5 45
B -
g g5 ]

4-M3 provrtano skrz

6-3,4 provrtano skrz

(PCD16, 60° ekvidistantni
rozestupy)

F20-M
3M

28

o
N
S

4-M3 provrténo skrz
4-M2,6 provrténo skrz
(PCD33, 90° ekvidistantni
rozestupy)

FOIOJ-CJ | ... model motorové pfiruby
([ ... dolni 2 ¢islice kontrolniho ¢.
F20-B
0B
40 8,5
3
N ]
o — -
< o Q %
m

4-3,4 provrtano skrz

4-M4 provrtano skiz~56 5 7ahloubeni x hloubka 6,5
(PCD46, 90° ekvidistantni  (PCD29)

rozestupy)
F20-F
OF
6
2
LI Q& —
8| & i
+ l
i 5 4-M3 provrtano skrz -
4-3 provrtano skrz
05 zahloubeni x hloubka 4
(ze zadni strany)
F20-N
3N
7
5
TV 1 =
o
8 e /\ o 8
@ B4 ]
6.5 4-M3 provrtano skrz

4-3,4 provrtano skrz

03,5 zahloubeni X hloubka 3,5
(ze zadni strany)




B K modelu KR26

F26-A
0A
85
35
% = E ﬁﬂ%‘ -
[SHERSY
==

4-3,4 provrtano skrz m[
4-M3 provrtano skrz 6,5 zahloubeni x hloubka 7
(PCD45, 90° ekvidistantni (PCD33, 90° ekvidistantni rozestupy)

rozestupy)
F26-E
OE
6,5
s g
|
|
4-M3 provrtano skrz n
4.-3,4 provrtano skrz
06 zahloubeni X hloubka 3,5
(ze zadni strany)
F26-G
0G

26

211

4-M3 provrtano skrz
6-3,4 provrtano skrz

(PCD16, 60° ekvidistantni
rozestupy)

F26-M

oM

28

o
o
IS

4-M3 provrténo skrz

4-M2,6 provrtano skrz

(PCD33, 90° ekvidistantni
rozestupy)

FOIC-C1 | ... model motorové pfiruby
[ ... dolni 2 ¢islice kontrolniho ¢.

F26-B
0B

(=] — | -
N 8|S
4-M4 provrtano skrz \ 4-3,4 provrténo skrz NI
(PCD46, 90° ekvidistantni  @6,5 zahloubeni x hloubka 6,5
rozestupy) (PCD33, 90° ekvidistantni rozestupy)
F26-F
OF
49 6
23
%N : Jé%
@ o 1o | § n—% 1 i _.
& | ) L@g
4-3 provrtano skrz 4-M3 provrtano skrz
05 zahloubeni x hloubka 4
(ze zadni strany)
F26-N
ON
7
49 5
19,8
T —| \%)) —H
o & : \ o §
o L6 &
6,5

4-M3 provrténo skrz
4-3,4 provrtano skrz

06,5 zahloubeni X hloubka 3,5
(ze zadni strany)




B K modelu KR30H

FOIOJ-CJ | ... model motorové pfiruby

[ ... dolni 2 ¢islice kontrolniho ¢.
F30-A F30-B
0A 0B
10 10
42 35 42 3
1 S T .
© T ] =3 o X T - -
Al =R L i S s| e L W
SIRS] -
L ‘ £ 1 ) =
2-3,5 provrtano skrz , 235 provrtdno skrz.
, 4-M4 provrténo skrz
4-M4 provrtano skrz —— =
(PCD45, 90° ekvidistantni ittt
rozestupy) Py
F30-C F30-D
XC 0D
42 10
Z 2
- - |
r I
~ = =
b S L %) NS pa =
= e S|® Lj@
2-M3 provrtano skrz
4-3,5 provrtano skrz 2-3,5 provrtano skrz ~
6 zahloubeni x hloubka 4 4-M4 provrtano skrz ©
(ze zadni strany)
F30-E
OE
60 10
50 2
© N
| S
28 S T H \%
Q| o L
‘ ,:(

;
4-M4 provrtano skrz 2-3,5 provrtano skrz

8,7




M K modelu KR33

F33-F
5F

56,4

47,14 2

F33-G

5G

NAR o
IS g3
4-M3 provrténo skrz
4-M4 provrtano skrz
F33-H
5H
40 0
32,5
35
3 N
ol _ _ | —| o
ME 34
© R
4-M4 provrtano skrz_\ 4-M3 x hloubka 6
(PCD46, 90° ekvidistantni  (ze zadni strany)
rozestupy)
F33-K
5K
10
3,5
—| 0
MmN
[SIRSY

4-M3 provrtano skrz \ 4-M3 x hloubka 6

(PCD45, 90° ekvidistantni  (ze zadni strany)
rozestupy)

52

60

FOICJ-CJ | ... model motorové pfiruby
[ ... dolni 2 ¢islice kontrolniho ¢.

50

60
50

|
239
228

4-M4 provrténo skrz 4-M3 provrtano skrz

F33-I
51
5 10
=
N L ~ ﬁ (oot
<F| | *\\\ / %‘ ==t
A

4-M3 provrténo skrz
4-3,4 provrtano skrz

06,5 zahloubeni X hloubka 3,3
(ze zadni strany)




M K modelu KR45H

F45-A
0A

62 10

F45-B

0B

%

%

4-M3 x hloubka 4,5 4 -4,5 provrtano skrz

(PCD45, 90° ekvidistantni ~ 2f8 zahloubeni x hloubka 4,5
(PCD60)

rozestupy)

F45-C

0C

10
35

FOJC-CJ | ... model motorové pfiruby
0O ... dolni 2 ¢&islice kontrolniho ¢.

4-M4 X hloubka 6

4-4,5 provrténo skrz

(PCD46, 90° ekvidistantni @8 zahloubeni x hloubka 4,5
rozestupy) (PCD60)

F45-D

0D

60

%

044
%

i

4-M4 provrtano skrz\ 4 -4,5 provrtano skrz
(PCD70, 90° ekvidistantni  ¢f8 zahloubeni x hloubka 4,5

rozestupy) (PCD60)
F45-F
OF
62
50 10,
E3 >
(& % w O]
28 A 2 1 -
o S T
- 5 JL ase
s |
e T
4-M4 provrtano skrz \ 4-4,5 provrténo skrz

28 zahloubeni x hloubka 4,5
(PCD60)

62 e | |

%

60
|
0¢
250
044

;

T
4-M5 provrtano skrz \ 4-4,5 provrtano skrz

(PCD70,90° ekvidistantni @8 zahloubeni x hloubka 4,5
rozestupy) (PCD60)




B K modelu KR46

F46-F

OF

60

60

4-4,5 provrtano skrz
of8 zahloubeni x hloubka 4

@
-~

|

B @)

231

2-M4 provrt% skrz

(PCDG64, 90° ekvidistantni rozestupy)  "0Zestupy)

B K modelu KR55

F55-A

0A

12

3.5

80

(PCD46, 180° ekvidistantni

270
245

=)

4-M5 provr‘téno skrz\_4-5,5 provrténo skrz

(PCD90, 90°

29,5 zahloubeni x hloubka 5,4
ekvidistantni rozestupy) (PCD70, 90° ekvidistantni rozestupy)

F55-G
0G
15
12] 3
2,5
nlo 32 %ﬁ;\ -
Q| I~ [SIRS]
— i

4-M6 provrtano skrz / 4.-5,5 provrtano skrz

(90° ekvidistantni
rozestupy)

(PCD70, 90° ekvidistantni rozestupy)

.. model motorové pfiruby
.. dolni 2 ¢islice kontrolniho ¢.

FOO-0
00
F46-G
0G
60
w®, | @
o I
° Q
|

4-45 provrténb sk

@ L
L[
rz 4-M3 x hloubka 6

28 zahloubeni x hloubka 4,4 (PCD45, 90° ekvidistantni

(PCD64, 90° ekvidistantni rozestupy) rozestupy)

F55-B

0B

80

15
12,3
3,5
wn wn -
Nl X
ISR

4-5,5 provrtano skrz

4-M6 provrtano skrz "5g 5 7ahloubeni x hloubka 9

(PCDY0, 90° ekvidistantni (PCD70, 90° ekvidistantni rozestupy)

rozestupy)



M K modelu KR65

F65-A
0A

)
N
w

L

74

270
250

FOICJ-[J | ... model motorové pfiruby

[l

... dolni 2 ¢&islice kontrolniho ¢.

F65-B

2B

4-M5 provrféno skrz \ 4-6,5 provrtano skrz
(PCD70, 90° ekvidistantni ~ @11zahloubeni x hloubka 6,5

rozestupy) (PCDI0, 90° ekvidistantni rozestupy)
F65-F
2F
100 15
70 12|, 3

85
70

= T%
@e}—
®

@70
260

35

0% ‘%
@

}E{
@z

)
pid ® —
4-M6 provrtano skrz \ 4-6,6 provrtano skrz

011 zahloubeni x hloubka 6,5
(PCD100)

4,5

olo ﬂj
2 - 5|8 - uﬁg -
N ® : t |
4-M5 provrtano skrz \ 4-6,6 provrtano skrz N[
(PCD90, 90° 011 zahloubeni X hloubka 6,5
ekvidistantni rozestupy)  (PCD100)
F65-G
0G
18
15, 3
35
o o o _ -
& S8
L

4-7 provrtano skrz

(PCD90, 90° ekvidistantni rozestupy)



O Typ motoru s femenovym pohonem

Kvuli kompatibilité je k modelu KR jako volitelné pfislusenstvi k dispozici také typ motoru s femenovym pfevodem,
napfiklad kdyz ma byt motor umistén podélné kvili minimalizaci rozméra v podélném sméru. (pfevod femenice 1:1)

@ Priklad remenového prevodu modelu KR33

(12 A, I

113,3(70,5

21,8

1,2

(8,2)

Prirez A-A

@ Piriklad remenového prevodu modelu KR46

ool i
=
163,5| 102 _[— e
s
3015 %ﬁ— @ ol LJ ol 7
(1,2) A I e
a5 | (M) 34 20

Prarez A-A

(Poznamka) Specifikace se lisi podle typu pfipojovaného motoru. Podrobnosti se dozvite od THK. Kontaktujte nas.



O X-Y konzola

X-Y konzola se dodava standardné, pokud jsou dvé KR jednotky slouceny v jeden kombinaéni celek. Konzola je vyrobena
z hliniku, aby byla leh¢i a aby se co nejvice snizila setrva¢nost.

M KR-008XS (k modelu KR33 1 osa)

30 20 31 2-M5 E-sert 2D
= PRI
62 30
80| %° co=o &
T T T 35
15 AP N2Rs_LL 18 T
2 -6,6 provrtano skrz b L -
211 zahloubeni x hloubka 6,5 17,5 46 17,5 20 .20
81 40
B KR-008XL (k modelu KR46 1 osa)
30 20 31 2-M6 E-sert 2D11
/ 20
=3 &
46
105 | 90 87
£=3 &
T T T T T T 39
2 -6,6 provrtano skrz 15 ;T‘&T T S T
211 zahloubeni x hloubka 6,5 175 46 175 20 | 20
81 40

30 20 31 4-M5 E-sert 2D
N NEE
65 62 30
80 -4
RS o o
Z
15 [TTN\2Rs T17 18 . i %
4 -6,6 provrtano skrz —wtt e I L
211 zahloubeni x hloubka 6,5 17,5 46 17,5
7 100 7
81 114
B KR-003XL (upevnéni kolejnice k modelu KR46)
30 20 31 4-M6 E-sert 2D
=== 8 - \b 2
87 46
105 2
===t o o —
| [ |39
i R T =
F-N2-R5 -A - -
4-6,6 provrtano skrz 15 /1 ! nro |18 1 7
211 zahloubeni x hloubka 6,5 17,5 46 17,5 7l 100 \7
81 114
B KR-002XS (upevnéni voziku k modelu KR33)
4-5,5 provrtano skrz 9,5 zahloubeni x hloubka 5,4
30 20 31 (ze zadni strany) 42 30 42
\ \ N
e & O 6
74
105 920 87
Jae= } @@ }
. 15 "2Rs AT |18 T |25
4 -6,6 provrtano skrz f 100 f
211 zahloubeni x hloubka 6,5 175 g? 173 7, LA 74

e 1Al



@ Piiklady kombinaci
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Bezpecnostni opatienilpiifobsl

C Manipulace )

@ \Vyrobek nerozebirejte. Rozebranim vyrobku by mohlo dojit k zaneseni necistot nebo snizeni pfesnosti montaZze soucasti.

@ P¥i obsluze vyrobku budte opatrni. Pad nebo narazy jej mohou poskodit. Plisobenim narazd nebo otresti se mize porusit funkcénost, i kdyz vyrobek bude
vypadat neposkozené.

C Mazani )

@ Pred pouzitim z vyrobku setiete a odstrante olej branici korozi a pak jej napliite mazivem.

@ Nemichejte a nepouzivejte maziva rliznych vlastnosti.

@ Pokud chcete vyrobek pouzivat v mistech vystavenych neustalym vibracim nebo ve zvldstnim prostfedi, jako jsou Cisté provozy, vakuum, nizké nebo vysoké
teploty, nemuiiZete pouzivat obvykla maziva. V takovych pfipadech kontaktujte THK.

@ Pokud chcete pouzit specidlni maziva, kontaktujte THK.

@ Pokud chcete pouzit olejova maziva, kontaktujte THK.

@ Mazani je zakladnim predpokladem k pInému vyuZziti funkce KR. Pouzitim vyrobku bez mazani mudze dojit ke zvysenému opotiebeni valivych soucasti nebo ke
zkraceni doby Zivotnosti.
Pohonny mechanizmus bézné promazavejte, jakmile ujede drahu 100 km. Intervaly mazani se vsak lisi podle provoznich podminek. Doporucujeme, abyste
intervaly mazani stanovili na zékladé poc¢atec¢ni kontroly.
Doporuc¢ena maziva pro KR15 : mazivo THK AFF

KR20/26 :mazivo THK AFA
KR30H az 65 : mazivo THK AFB-LF

Pfi pouZiti v Cistych provozech je k dispozici mazivo zabranujici tvorbé emisi - THK AFF. Kontaktujte THK.

C Bezpecnostni opatieni pri pouziti )

@ Vniknuti necistot/cizich latek mlze poskodit drahu cirkulace kulicek nebo zpusobit ztratu funkénosti. Zabrarite proniknuti necistot, jako je prach nebo piliny,
do systému.

@ Pouzivate-li systém v prostiedi, kde do voziku muZze pronikat chladivo, kontaktujte THK.

@ Nepouzivejte systém pfi teploté 80°C nebo vyssi. Pouzivate-li systém pii teplotach 80°C nebo vyssich, kontaktujte THK.

@ Pokud do vyrobku proniknou cizi latky, jako jsou necistoty nebo piliny, po vycisténi vyrobku doplite mazivo. Informace o pouzitelnych typech isticich latek
a kapalin ziskate od THK. Kontaktujte je.

@ Provozovani vyrobku pfi pfekroceni povolené rychlosti otaceni muze zplsobit poskozeni soucasti nebo Uraz. Provozni rychlost otaceni by méla byt omezena
na rozsah specifikovany firmou THK.

@ P¥i pouziti vyrobku v mistech s neustalymi vibracemi nebo ve zvlastnim prostredi, jako jsou ¢isté provozy, podtlak a nizka nebo vysoka teplota, kontaktujte

predem firmu THK.

C Skladovani )

Skladujete-li model KR, vloZte jej do obalu od firmy THK a skladujte jej ve vodorovné poloze v misté, kde neni vysoka nebo nizka teplota a vysoka vihkost.

® LM Guide”, “Ball Cage” ““@! " a "“QZ" jsou registrované obchodni zna¢ky spole¢nosti THK Co., Ltd.
@ Vzhled produktu na fotografiich se mGze mirné lisit od aktudlniho provedeni.
@ V zdjmu zlepseni vyrobku se vzhled a specifikace produktu mohou zménit bez pfedchoziho ozndmeni. Pred odeslanim objednévky kontaktujte firmu THK.
@ Pripravé katalogu jsme vénovali velkou péci. Spolecnost THK vsak nenese zaddnou zodpovédnost za $kody zplsobené typografickymi chybami nebo
vynechavkami.
@ Pokud jde o export nasich vyrobkud/technologii nebo prodej na export, praktikuje THK zékladni politiku dodrzovéni japonskych zakon( o cizi méné a kontrole
zahrani¢niho obchodu. Pfi exportu nasich vyrobku jako jednotlivych komponent kontaktujte pfedem THK. -
Veskera prava vyhrazena.
THKCO., LTD.
HEAD OFFICE 3-11-6, NISHI-GOTANDA, SHINAGAWA-KU, TOKYO 141-8503 JAPAN
INTERNATIONAL SALES DEPARTMENT PHONE:+81-3-5434-0351 FAX:+81-3-5434-0353
Global site : http://www.thk.com/

EUROPE NORTH AMERICA @SHANGHAI OFFICE
THK GmbH THK AMERICA,Inc. Phone:+86-21-6219-3000 Fax:+86-21-6219-9890
@EUROPEAN HEADQUARTERS @HEADQUARTERS @BELUING OFFICE

Pl'].one:+49721 02-7425-0 Fax:+49-2102-7425-217 Phone:+1-847-310-1111 Fax:+1-847-310-1271 Phone:+86-10-6590-3259 Fax:+86-10-6590-3557
@DUSSELDORF OFFICE @CHICAGO OFFICE @CHENGDU OFFICE

Phone:+49-2102-7425-0 Fax:+49-2102-7425-299 Phone:+1-847-310-1111 Fax:+1-847-310-1182 Phone:+86-28-8526-8025 Fax:+86-28-8525-6357
@STUTTGART OFFICE @®NEW YORK OFFICE @GUANGZHOU OFFICE

Ph_pne:+49—71 50-9199-0 Fax:+49-7150-9199-888 Phone:+1-845-369-4035 Fax:+1-845-369-4909 Phone:+86-20-8333-9770 Fax:+86-20-8333-9726
@MUNCHEN OFFICE @ATLANTA OFFICE THK (SHANGHAI) CO.,LTD.

Phone:+49-8937-0616-0 Fax:+49-8937-0616-26 Phone:+1-770-840-7990 Fax:+1-770-840-7897 Phone:+86-21-6275-5280 Fax:+86-21-6219-9890
®U K. OFFICE @®LOS ANGELES OFFICE TAIWAN

Phone:+44-1908-30-3050 Fax:+44-1908-30-3070 Phone:+1-949-955-3145 Fax:+1-949-955-3149 THK TAIWAN CO,LTD.
@ITALY MILANO OFFICE @SAN FRANCISCO OFFICE @TAIPE| HEAD OFFICE

Phone:+39-039-284-2079  Fax:+39-039-284-2527 Phone:+1-925-455-8948 Fax:+1-925-455-8965 Phone:+886-2-2888.3818  Fax:+886-2-2888-3819
@ITALY BOLOGNA OFFICE @®BOSTON OFFICE @TAICHUNG OFFICE

Phone:+39-051-641-2211  Fax:+39-051-641-2230 Phone:+1-781-575-1151 Fax:+1-781-575-9295 Phone:+886-4-2359-1505  Fax-+886-4-2359-1506
@SWEDEN OFFICE @DETROIT OFFICE @TAINAN OFFICE

Phone:+46-8-445-7630 Fax:+46-8-445-7639 Phone:+1-248-858-9330 Fax:+1-248-858-9455 Phone:+886-6-289-7668 Fax:+886-6-289-7669
@AUSTRIA OFFICE @TORONTO OFFICE KOREA
.Epzm:g?}?{gézg_ﬂ 400 Fax:+43-7229-51400-79 S:S:r;e:,;—::liiZOJBOO Fax:+1-905-820-7811 SEOUL REPRESENTATIVE OFFICE

Phone:+34-93-652-5740  Fax-+34-93-652-5746 e Phone:+82-2-3468-4351 Fax:+82-2-3468-4353
®TURKEY OFFICE Phone:+55-11-3767-0100  Fax:+55-11-3767-0101 SINGAPORE

Phone:+90-216-569-7123 Fax:+90-216-569-7050 THKLM SYSTEM Pte. Ltd.
THK FRANCE S.A.S. '?:II(":QHINA) CO.LTD Phone:+65-6884-5500 Fax:+65-6884-5550

Phone:+33-4-3749-1400 Fax:+33-4-3749-1401 @HEADQUARTERS INDIA

Phone:+86-411-8733-7111

Fax:+86-411-8733-7000

BANGALORE REPRESENTATIVE OFFICE

Phone:+91-80-2330-1524

©THK CO.,, LTD.
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